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Celni panel

H - topeni (relé sepnuto = Zlutd LED sviti)
./. C - chlazeni (relé sepnuto = Zlutad LED svit{)

8888

X - regulovana veliCina

.— W - zddan4i hodnota

W2 B B E E — W2 - sviti: nab&h/programator/dalkové ovlddani

- blika: gradient/programator (po vypadku napdjeni)/
- nab¢h po startu

.\ HCA - topny proudu (porucha = sviti ¢ervena LED)

D M LC - mezni kontakt (X v mezich = sviti zelend LED)
~J|  Tlacitko volby

Drétova spojka:

w Ve Ve // //—\\\
v N ZvySovani hodnoty [ / k%}
\ !

\ Snizovani hodnoty roif)ojena spojena

Pfi stisknuti tlacitka zvySovani nebo sniZovani se hodnoty méni tim rychleji, ¢im déle je
tlacitko stisknuto. Tyké se nastaveni Zddané hodnoty, parametrii a konfigurace. Pred
zménou doporucujeme nejprve pivodni hodnotu zaznamenat.

Bezpecfnostni pokyny

K pfistroji pfiloZzené bezpecnostni pokyny je nutno pozorné procist a fidit se jimi! Izolace
piistroje odpovidd norm¢ EN 61010-1 se stupném znecisténi 2, pifepétovou kategorii II,
pracovnim napétim 300 V a tfidou kryti I. Pfi montazi do vodorovné polohy je nutno
zabranit, aby Zivé Casti, napf. konce piivodnich vodic¢i, nespadly do otevieného krytu
vyjmutého pfistroje.

Elektromagneticka kompatibilita

Ptistroj spliiuje evropsky piedpis 89/336/EEC, m4 oznaceni CE a spliiuje evropské normy
o elektromagnetickém vyzatovani EN 50081-1 a o odolnosti proti ruseni EN 50081-2.
Pfistroj je mozno pouzivat v obydleném a primyslovém prostiedi bez omezeni.

Technické adaje - viz katalogovy list
Verze pristroje

9404 407

‘ TT i Celo a kryt tmavosedy
00 Standartni konfigurace
99 Konfigurace dle zadani

Vystupl Relé2 Relé 3 Kom. Standartni konfigurace
relé logicky _ _____linka ___ Lloni! fond L[ond
2 x b 4 b 4 X - aoh3 280 OO0S
3x x X X X o053 2150 OO0h¢

7 bez korekce regulované veliCiny, bez funkce gradientu
8 s korekci regulované veliCiny, s funkci gradientu
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Modul regulétoru je mozno vyjmout z krytu uchopenim ¢elniho panelu za jeho spodni a
horni vyfez a tahem vpfed. S pouZitim tésnéni 1) se dosdhne kryti ¢elniho panelu IP 65.
Pozor ! V pfiistroji jsou prvky citlivé na statickou elektiinu!

Uzemnéni

Pokud je pfistroj vystaven pusobeni vn¢js$iho ruseni, je nutno jej fadn€ uzemnit. Uzemnéni
na zemni svorku 6 musi byt co nejkrat$i (20 cm pii testu) a vedeno oddé€len¢ od napdjecich
vodici.

Elektrické pripojeni

Vodice napajeni je nutno vést oddélené od signalovych vodict. Vstup od ¢idla regulované
veliCiny nejlépe stinénym zkroucenym kabelem, stinéni pfipojit na méfici zem. Je-li na
vystup relé pfipojen stykac, je vhodné pouzit RC - ochranny obvod pro omezeni
napétovych Spicek, které by mohly piistroj poskodit.

A Mezi signalovymi a méricimi svorkami smi byt max. 50 VstF proti zemi, mezi
napajecimi svorkami smi byt max. 250 Vsti!



Schéma zapojeni

N—Hz RO
. i 15— TXD
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(D L = mistni ovladani - tlacitky ¢elniho panelu
R = dalkové ovladani - pres komunikacni linku

Ovladani

,’6 glf/ ﬁ 7 Lond
-; o oConl 1',‘ 5 C;‘)
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Po zapnuti napajeni (@) trvd asi 5s inicializace, pfi niZ se rozsviti cely displej, pak se
kratce objevi oba konfigurac¢ni kédy a regulator prejde do 3 ovladaci arovné operatora
1. Regulator se ovlada v drovni operatora, pro zadanou tlohu se konfiguruje v 3 drovni
konfigurace 2 a regulacnimu obvodu pfizpisobuje 3% v tirovni nastaveni parametri 3.
Opusténi trovné operatora je mozné pouze pri rozpojené dratové spojce LOCK (uvnitf
piistroje, pti dodani rozpojena). K ndvratu z drovné parametrt do tirovné operdtora dojde
také prodlevou > 30 s. Po tplném priichodu konfiguraci nasleduje prechod do trovné
operatora (@ konfigurace nebyla zmé&néna), nebo do inicializace (€) po zméng
konfigurace).

fan
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Uroven konfigurace

Konfigurace regulatoru pro poZadovanou regula¢ni tlohu se provadi pomoci ti{
StyFmistnych konfiguraénich kodG Lwn {,Lond alond.
Vyznam konfiguracniho &isla Lan |

Stisknutim tlacitek [a] a [¥] je moZno kdd ménit.
Po stisknuti [&)] se idaj zapamatuje a zobrazi se L an .

Typ vstupu Regulacni Funkce vystupt
algoritmus > Log. &>»1 &2 (&3
00 typL 0..900°C Signalni pf. pfimy 0 - Topeni’ Alarm 2 Alarm 1
01 typJ 0..900°C Signdlni pt. inverzni 1 Topeni” Alarm2 ----- Alarm 1

0
1
02 typ K 0..1350°C 2 Dvoust. reg. piimy
3
4

03 typ N 0..1300°C Dvoust. reg. inverzni
04 typS 0..1760°C Dvoustavovy ovladac
05 typR 0..1760°C
20 Pt100 -99..250°C?
21 Pt100 -200..850°C?
30 0-20mA linearni 5 Triistavovy reguldtor 2  ----- Topeni” Chlazeni Alarm 1
31 4-20mA linearni 6 Tristavovy ovladac 3 Topeni” Alarm 2 Chlazeni Alarm 1
32 0-10V linedrni

1) Pro optimdlni fizeni rychlych procest (Tu < 30s) je nutné nastavit spinaci frekvenci
topeni T1 < 10s. Pro takovéto aplikace je pak nutné pouZit polovodi¢ové spinaci prvky
(SSR), u kterych z principu nedochdzi k opotiebeni kontakt.

2) Pfi nastaveni desetinného mista (d ¥ = {) jsou limity displeje - 3.5 ...99 2% (°C/°F).

Regulacni funkce a jejich parametry

Signalni piistroj, inverzni Dvoustavovy regulator, inverzni
Inl %L W(SPZ) %H ! nH Inb %{. W@’E} E%H } nH
2 ‘Y = o =
100% 100% Pb -

G 1 02% |l 1 I
0%-—-——---———- | 0%———————t——-—- =

Tristavovy regulator

I nl. SFI_ W(SFE') SPH I aH
— Pracovni bod pro P nebo PD regulatory:
1m%— —— - F bl '.iHl 1m% Dvoustavova regulace: YO =25%
%J;g Ttistavova regulace: YO = 0%




Vyznam konfiguracniho isla Land :

Stisknutim tlacitek [A] a [¥] je moZno k6d ménit.
Po stisknuti [©)] se tidaj zapamatuje a zobrazi se L an 3.

Alarm 1 | Alarm 2 Q)
0 | Bez funkce alarmu 0 Bez funkce alarmu
1| Porucha ¢idla 1 Porucha ¢idla
2 | Porucha ¢idla + lim.funkce 2 Porucha ¢idla + lim.funkce
3| Por. ¢idla + lim.funkce +topny proud 3 Por. ¢idla + lim.funkce +topny proud
4 | Porucha ¢idla + topny proud 4 Porucha ¢idla + topny proud
S| Topny proud 5 Topny proud
6 | SSR - zkrat 6 SSR - zkrat
relé pii alarmu deaktivovdno relé pii alarmu deaktivovdno
0 Bez limitni funkce 0 Bez limitni funkce
1 Relativni limitni kontakt 1  Relativni limitni kontakt
2 Relativni limitni kontakt s blokovdnim @) 2  Rel. limitni kontakt s blokovanim (2)
3 Absolutni limitni kontakt 3 Absolutni limitni kontakt
4 Rel. limitni kontakt vzhledem k W1 4  Rel. limitni kontakt vzhledem k W1
relé pii alarmu aktivovdano relé pii alarmu aktivovdno
5 Bez limitni funkce 5  Bez limitni funkce
6 Relativni limitni kontakt 6 Relativni limitni kontakt
7 Relativni limitni kontakt s blokovdnim @) 7  Rel. limitni kontakt s blokovanim (2)
8 Absolutni limitni kontakt 8  Absolutni limitni kontakt
9 Relativni limitni kontakt vzhledem k W1 9  Rel. limitni kontakt vzhledem k W1
D PiiLon | =xxxd nemd tato volba vyznam.
@ Funkce limitnich kontakti je pfi ndb&hu nebo po zméné zddané hodnoty blokovéna.
Limitni kontakt relativni, Limitni kontakt absolutni,
v klidu sepnuty v klidu sepnuty
I N:1% WISPZ) I nH ) nL ! nH
--© ¥ = o o5 -
LIt i LLH I— —{FHI
— 54 | T —LEL{—3] — —5d
IB ]
& &
I
'E_L[LE—HE—L[HF e LLH2 =
— k54 ' —iltd— ] —Sd
H | 5

Nastavované hodnoty mezi jsou
vztazeny k regulacni odchylce (X-W) v
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Nastavované hodnoty mezi jsou

ztazeny k regulované veliciné (X)



Vyznam konfiguracniho &isla Lan3:

Komunikaéni Hlidani

Stisknutim tlacitek [a] a [¥] je moZno k6d ménit.
Po stisknuti |©| se udaj zapamatuje a konfigurace je
ukoncena.

Displej a
reakce na poruchu

linka Programator topného proudu

W -=o

zadna ) 0 NabchnaW2(® 0 Pierusenia
2400 Bd 1 Programadtor zkrat @®
4800 Bd 2 Niabéh po startu @) 1 Pietizeni @®)
9600 Bd 3 Né4béh + Boost @ 2 Pieruseni
19200 Bd a zkrat @®)

°C Jako kdyz X>>W
°C Jako kdyZ X<<W
°C Vypnuti vystupl

°C Reg. prim. hodn. @)
°F Jako kdyz X>>W
°F Jako kdyZ X<<W

°F  Vypnuti vystupl

°F Reg. prim. hodn. @)

QAU A WDNM=O

|

PDOE ©

SICIC)

U regulétoru bez komunikace 1ze zvolenim délkového ovladani zablokovat zmény
parametrl prostfednictvim tlacitek.

U typu 9404 407 8... také funkce gradientu.

Funkce "Boost" jen pro £ nn 3 =0 3 xx, u typu 9404 407 8... také funkce gradientu.

Pi'eruseni topného ¢lanku: Relé "topeni" sepnuto, ale topny proud < HL A .

ZKkrat topného élénku Relé "topeni" vypnuto, ale topny proud > 1,3% HL R, na
hornim displeji blikd 5%+ .

PretiZeni topného €lanku: Relé "topeni" sepnuto, ale topny proud > HL A .
Pfi nastaveni Zadané hodnoty W ="- - - - " je relé alarmu vypnuto.

Pfi nastaveni W ="- - - - " je relé€ ve stavu "zZadnd porucha", LED nesviti.

Pfi poruse Cidla, pracuje reguldtor jako ovlada¢ s posledni primérnou akéni veli¢inou.
Na hornim displeji je regulovana veli¢ina, na spodnim ak¢ni veli¢ina (atoipfil mec =
0/ {/2). Primérna hodnota vystupu je reguldtorem vyhodnocovédna v odstupech 1
minuty. Pokud rozdil regulované veli¢iny a Zddané hodnoty je <L M (nastavitelny
parametr), je vypocitan prumér z posledni a nové akcni veli€iny. Pokud je tento rozdil
vétsi, zistava platny pfedchozi primér. Hodnota priméru je omezena velikosti 4 H

(nastavitelny parametr). Stiskem [ se pfechdzi na normdlni rezim displeje.

Chovani p¥i startu @ a po vypadku napajeciho napéti @ (programéator/nabéh)
Pti konfiguraci ovladaC€ neni moZné pouZit programétor nebo nabch.

(1]

Z4dana hodnota |Reg. veli¢ina X

W<hP/c X<HP Efektivni Zddand hodnota stoupd z X na & P
W<aFP/? X>hP!7 Start na % P

w>aF/7 X<hHPZ Start na % P

W>5FP2 X>5P7 Efektivni zddan4 hodnota klesd z X na % P

Programator: W2 blikd, program moZno znovu odstartovat tlacitkem
Nabéh na 2. Zddanou hodnotu: Funkce ndb¢hu se automaticky znovu spusti.




Programator:

Start: wx [EP2-W 55¢ L aPY X
24 V na vstup W/W2 ! 5P5 l
LED W2 sviti. | : , W
Stop: #—PEY—r—PLS .
OV na vstup W/W2 : Lt
-OV e 24V =—0V—
fidici vstup W/W2
I¥" Po startu je vychozim bodem hodnota regulované veli¢iny.
I3 Po startu sleduje prvni segment trend dle v grafu uvedeného vztahu.
I~ Pii spusténém programu nelze ménit parametry ) ni al nM.
I3 Pokud je parametr 57 vypnut (W] na "- - - - "), neni programéator funkéni.
Nabéh: WX SP2-W SPe X 5P2-W spe
Start: PE2 ! :\\ PLc
24 V na vstup W/W2 x LN )
iti ol | T
LED W2 sviti. WX AT | ’ . M X W
Stop: | ' p o Vypadek |
OV na vstup W/W2 p apaEn i t
— OV 24V i ; 24V —OV
fidici vstup W/W2

[I¥" Po startu probihd ndbéh dle v grafu uvedeného vztahu z vychoziho bodu okamzité

hodnoty regulované veli¢iny, napiiklad je-li X = W, je 5P 2 dosaZeno za as P 2.

[~ Pii spusténi regulétoru se signdlem 24 V na vstupu W/W2 za¢ind okamzit& nabéh na
2. zddanou hodnotu. Pokud je Pk £ nastaven na i, méni se Zddand hodnota na & P 2

skokem (mozno pouZit jako havarijni Zddanou hodnotu).

I3 Pokud je parametr 37 nastavenna "- - - - ", nelze ndb&h spustit.
Gradient (pouze u 9404 407 8....):
Start: W2: blikd  nesviti blikd nesviti sviti
. WP : ! ! : | {funkce nabéhu)
Automaticky W W N, | : X {Pt2=0}
* po zapnuti napdjeni | : I W
* po zmeén¢ Zadané | 5P2 : ;019939 AN~ Epp
hodnoty XLk i Weff PE2 ;
* po piepnuti | X (P2=0) | t
zW2naW Start —s! oV e 24V

W / W ’ 1 V‘d{ B m W{Wz
 pii velké regulacni odchylce b fidici vetup

Stop: * po dosaZeni Zddané hodnoty * po ptepnuti z W na W2 (nésleduje nab¢h)

[)  Pokud regulovana veli¢ina dosdhne Zddané hodnoty a ustali se, dojde ke startu funkce
gradientu pfi regulacni odchylce > 10K (> 5% u 0/4...20mA nebo 0...10V)

I3~ Pokud je parametr &~ nastaven na "- - - - ", nelze funkci gradientu spustit.



Nabéh s redukei vykonu po startu

iy i @ _@® ® @ ® ![D|®
7 T~ A
] i e S - - v ... I ] SERERERES -7
D@ weff—| &A— X - ~ /
SFH5F1HK_Z__Z ______ ;_‘H-____r:Z:Z:ZZ__Z:Z:::ZZ__ZZZZ::Z:__ZZZZ::Z::ZZ:;S_'_‘R: ____}_,!'_‘:._"_‘ _____ }_ i
R R A ST R
SPR- 4u|<f —|=—Vmax Vrnax t
e wyP PER— - =4H PER—

Po zapnuti napdjeni (D) a je-1i X<%F R <W, regulator najizdi konstantnim vykonem Y= R

na Zadanou hodnotu SPA ((2)). Jeden stupefi pod touto hodnotou za¢ina doba prodlevy F' k R
(®). Po uplynuti prodlevy regulétor najizdi na Zédanou hodnotu W (@). Pii pfepnuti na

572 (2. Zddand hodnota) je teplota regulovéna na tuto hodnotu ((®). Pokud event. porucha
(@) zpusobi pokles teploty vice nez 40° pod 5 PR, cely proces se opakuje (@‘) Po dobu
nabé&hu blikd LED W2. Pfi zvoleném gradientu se na 5 7 R l’lajlzdl gradientem L r . Pii

aktivované funkci "Boost" je Zddand hodnota W zvySena o 5 F 1.

I3~ Pokud je 57 <& PR a aktivuje se 2. Zddana hodnota, regulator najizdi na 5 F' .

03" Pokud je W<h PR, regulétor najizdi na W.

03" Je-li konfiguraci zvolena funkce nabéhu, je parametr Pk £ =0 a v Grovni parametrti

nepiistupny

Funkce "Boost" (zvysenl interni zadané hodnoty)

Pouze pii L on 3 =0 3xx. Zadana hodnota W je zvysenao 57 3.

Start:

* pifivedenim 24 V na WX T 5
vstup L/R. K\\\ ]1 If“\-\\ X |

Stop: l PL3 o : W

 odpojenim 24 V na WX | i Lt
vstupu L/R ] —OV———24V OV 24— OV~

e uplynutim ¢asu Pk 3. Fidici vstup L/R

Funkeci boost 1ze zvolit soucasné s:
* Néibéhem redukovanym vykonem: 53 1 je prlctena k W (projevi se po uplynuti s
« Funkef gradientu: Zddand hodnota W je zvy$ena o 3P I, zména probihd rychlosti i r .

ﬂl ﬂ

I3 Pro volbu pouze samotné funkce boost je nutné nastavit A PR = {00, PLR =0
(ndbéh redukovanym vykonem se neprojevi) alir = ‘- - - - (funkce gradientu
vypnuta).

Zména konfigurace

Zména konfigurace z reguldtoru na ovlada¢: W se nastavi na {1

Zména konfigurace z ovladace na reguldtor: W a5 P se nastavina "- - - - ", vystupy se

vypnou a funkce programétoru a nabéhu na 2. zddanou hodnotu jsou zablokovany.

03> Pokud se konfiguraci méni druh vstupniho ¢idla, je nutno v§echny na rozsahu
zavislé parametry znovu upravit !
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Uroven parametru

V trovni parametrii se regulétor pfizpisobuje regulovanému obvodu nastavenim
ptisluSnych parametrti. Pouze parametry, které jsou platné pro danou konfiguraci pfistroje,
se zobrazuji a je moZno je nastavit:

= '~

Stisknutim tlacitek [a] a [¥] je moZno hodnotu ménit (¢im déle
tim rychleji). Po stisknuti & nebo po dvou vtefinach se udaj
zapamatuje, tlac¢itkem [©] se rovnéz piechazi na dalsi parametr.

2 {5

I3° Urovefi nastaveni parametrti se opousti po timeoutu 30 s nebo stisknutim [3] po
nastaveni posledniho parametru.

Parametr Symbol Rozsah nastaveni
Druh4 zddan4 hodnota W2 (funkce ndbéhu) 5P ( WO0..W100 D®)
Cas t2 (funkce nab&hu) FEd 0...9999 min.
Tteti Zaddana hodnota W3 LP3 WO0...W100 ®
Cas t3 PL3 0...9999 min.
Ctvrtd Z4dan4 hodnota W4 P WO0..W100 @
Cas t4 PhY 0...9999 min.
P4t4 Zadand hodnota W5 LP5 WO0...W100 ®
Cas t5 PES 0...9999 min.
Redukovany vykon pii ndb&éhu 4R 5....100%
Z4dand hodnota redukovaného nédb&hu PR WO0...W100 ®
Prodleva FER 0...9999 min.
Dolni mezni hodnota 1 LLL ! rel 1...9999, abs. x0...9999 D@
Horni mezni hodnota 1 LLH D rel. 1...9999, abs. x0...9999 D@
Dolni mezn{ hodnota 2 LLLYd  rel 1...9999, abs. x0...9999 D@
Horni mezni hodnota 2 LLHY  rel. 1...9999, abs. x0...9999 D@
Spinaci diference lim. kontaktu Xgy b 1....9999 2
Topny proud HEL pouze indikace
Mezni hodnota topného proudu HE R 0<(,L5xHLH)<999A D
Blokovani ovladani Loc 0...6 (viz blokovani)
Blokovani funkci - (parametr L oc ):
Loc Displej Ovladani Samooptimalizace.

0 X/W ,HC/HCA W.HCA ano

] X/W,HC/HCA W.,HCA ne

c X/W ,HC/HCA - ne

3 X - ne

Y X/W ,HC/HCA W ne

5 X/W . HC/HCA, X/HC, X/Y W, HCA (W2) ano

R X/W . HC/HCA, X/HC, X/Y W, HCA ano
3> Ponastavenil oc = {..M se nasledujici parametry na displeji nezobrazi

a nelze je tedy ani ménit.
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Parametr Symbol Rozsah nastaveni

Rozsah lim. hodnoty topného proudu HLH 1,0...99,9A (rozsah displeje)
Dolni mez rozsahu Zzad. hodnoty WO SPL X0...(W100-1)®

Horni mez rozsahu 74d. hodnoty W100 5P H (W0 + 1)..X100 @

Casova konstanta filtru EF 0,0...999.9 s

Gradient zmény Zddané hodnoty o 0,1...999,9 za min. 1)

Metoda samooptimalizace RdRP  0:krok a puls, 1: puls

Start samooptimalizace ARdA  0:rucné, 1: automaticky a ruéné
Proporcionélni pdsmo Xp1 (topeni) Pt 0,1...999,9 %

Proporcionalni pdsmo Xp2 (chlazeni) Fhd 0,1...999,9 %

Integracni Cas. konstanta T,,1(topeni) £t 0...9999 s (O=int. sloZka vypnuta)
Integracni ¢as. konstanta T,2(chlazeni) t 2 0...9999 s (O=int. slozka vypnuta)
Derivaéni ¢as. konstanta T, 1 (topeni) Ed i 0...9999 s (O=der. slozka vypnuta)
Derivaéni ¢as. konstanta T,2 (chlazeni) Etd¢ 0...9999 s (O=der. sloZka vypnuta)
Spinaci frekvence topeni L 0,4...999.9 s

Spinaci frekvence chlazeni Ed 0,4...999.9 s

Dolni neutralni pasmo M 0,0...999.9

Horni neutrlni pismo MO 0,0...999.9

Akéni veli¢ina ] pouze indikace

Limit praimérné ak¢ni veli¢iny HH 5...100%

Tolerance pramérné ak¢ni veli¢iny ] 0,1...10,0

Poloha desetinné ¢arky (3 o P 0 nebo 1 (0 = bez desetinné ¢arky)
Poc¢atek méficiho rozsahu X0 @ A -999...(X100-1)@® U TC a Pt100
Konec méficiho rozsahu X100 @) b nH (X0+1)...9999 @ rozsah pevny
Adresa komunika¢ni linky Rdr 0...99 (vizLan 1)

Hodnoty v % jsou vztazeny k zvolenému rozsahu méteni X;, = X100 - X0

Q) Oznacené parametry mozno vypnout tla¢itkem [¥] (nastaveni displejena "- - - - ")

® Indikace z4visld na zvolené poloze desetinné Carky

® Pouze u vstupt 0/4...20 mA, 0...10 V nebo Pt100

@ MozZno nastavit pouze u vstupi 0/4...20 mA nebo 0...10 V. Pfi zméné& téchto hodnot
je nutno upravit 1 meze nastaveni zadané hodnoty a limitni meze.

I3~ U regulédtoru lze 5P vypnout nastavenim na "- - - - ". Tim je funkce nab&hu na 2.
Z4danou hodnotu a programator blokovéna a parametry 97 3..5P5% aPL 2. PG
se nezobrazi. Parametry je moZno ménit i pokud je funkce nabehu nebo
programétoru v ¢innosti.

05> PiivypnutiL L /LI H nastavenimna"- - - - " se parametr % d nezobrazuje.

I3~ Hlidéni topného proudu lze vypnout nastavenim HL R na "- - - - ". Pak se ani

parametr HL nezobrazuje.
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Uroveii operatora (regulitor)

Stisknutim | 1ze postupné zvolit indikace:
© Regulovani veli¢ina / Zddana hodnota (X/W). Zadanou hodnotu 1ze ménit.

@ Topny proud / limit proudu (HL /HL R). Limit proudu Ize ménit.
pny p p p

@ Regulovani veli¢ina / topny proud (X/HL , pouze pfit o =5 nebo h)

O Regulovani veli¢ina / akéni veli¢ina (X/Y, topeni — M, chlazeni — L,

pouze pfitac =% nebo h)
Tlacitky [A] a [¥] 1ze ménit Zddanou hodnotu (@), limit topného proudu (@) nebo akéni
veli¢inu (@ F b F ), ¢im déle je tlacitko stisknuto, tim je zména rychlejsi. Nova hodnota
plati po dvou vtefinach nebo stisknuti [3]. MoZnost ménit hodnoty lze zamknout — L ac .
Nastavenim HL R na "- - - - " se displeje @ a @ nezobrazi. Pfi aktivnim programétoru,

nabe¢hu nebo délkovém ovladani sviti symbol W2. Zmény zddané hodnoty nejsou pak

mozné (s vyjimkou nabchu).
5 P D L .
F b F Pt100:
Zkrat ¢idla nebo méfena
H 3 E teplota <-130°C.

»

Termoclanek:
Obracena polarita nebo
meéfend teplota < - 30°C.

Porucha cidla:

Je-1i jako reakce na poruchu
zvolena regulace na priimérnou
hodnotu (£ @n 3), 1ze vystupni
ak¢ni veli¢inu ménit tlacitky [A]
a[¥]nadispleji@ (L ac =
0.0 a"),nebo@ Lo = :
5 5). TC a Pt100: PieruSeni Cidla
Vstup 4...20 mA: Proud < 2 mA.

Indikace stavu poruchovych relé
Dioda LC indikuje stav poruchového (limitniho) relé 1, pokud nejsou meze prekroceny,
dioda sviti. Funkce je zavisld na konfiguraci a nastaveni parametrd. Stav poruchového relé

2 neni indikovén. U vstupu pro TC nebo Pt100 je po poruse (F b F nebo Pl ) odezva relé
zpozdéna cca 5 s. Pfi vypnuti vystupi (W ="- - - - ") dioda nesviti.

Indikace stavu regulacnich relé

Diody H a C indikuji stav relé topeni a chlazeni. Pfi vypnuti (W ="- - - - ") diody nesviti.
Vypindni a opétovné zapindni vystupii

Vypnuti: Vypnuti Zddané hodnoty W tla¢itkem [¥] (displej "- - - - ). Pokud provedeme

vypnuti trvalym stisknutim tlacitka, zlistane pro opétovné zapnuti platnd piivodni Zadana
hodnota. Pokud tiskneme tlacitko pferuSované s intervaly > 2 s, zlstane pro opétovné
zapnuti platna Zddana hodnota pfed poslednim pierusenim. Vypnuti zpiisobi:

* vSechny reléové vystupy a logicky vystup se vypnou,

e funkce ndb&hu na 2. Zddanou hodnotu je blokovéna a

* indikace alarmi LC a HCA vypnuta.

Zapnuti: Stisknutim tla¢itka [a]. Zddan4 hodnota se nastavi na posledni platnou pred
vypnutim, regulace zapo¢ne po cca 2 vtefindch. Novym stisknutim tlac¢itka miiZeme
Zadanou hodnotu obvyklym zpiisobem ménit.
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Hlidant topného proudu

Topny proud se méti proudovym transformétorem obj. €. 9404 407 50001 nebo 3-fazovym
transformatorem obj. €. 9404 407 50021. Funkce hlidani topného proudu se voli v
konfigura¢ni trovni (L an 3) a parametry HL R HL aHL H se zaddvaji v drovni parametra.
Galvanicky oddélené ridici vstupy W/W2 a L/R

Oba vstupy vyzaduji aktivni napétovy fidici signdl. Hi = +24 V (15..30 V),

Lo=0V (-3...45V). Odbér proudu cca S mA.

Ridici vstup W/W2 (svorky 9 - 10):

Start nebo stop funkce ndb&hu na 2. Zadanou hodnotu nebo programéatoru.

Volba funkci v trovni konfigurace, parametrti funkci v Grovni zadani parametra.

Ridici vstup L/R (svorky 11 - 10):

Pfepindni mistniho a ddlkového ovlddéni. Pii ddlkovém ovladani sviti symbol W2,
regulétor se ovlada pres komunikacni linku, tlacitka ¢elniho panelu blokovana.

Pti zvolené funkci Boost je nastaveni tlacitky moZzné a tento fidici vstup je vyuZivan ke
spusténi (Hi) a vypnuti (Lo) funkce Boost.

pro rucni zaddni regulacnich parametrii:

Odezva na skokovou zménu Charakteristiky regulatoru:
v NV
100% Y =akeni \:el/lcma K=V o 100%
Y, Y, =regulacni rozsah Xh
o t Tu =doba zpozdéni (s) 2- nebo 3-stavovy reguldtor:
> T, =doba zotaveni (s) Elresp.E2:<025T,
x

Vinax= Xmax/Tg = AX/At
= max. rychlost
narastu regulované

Optimalni hodnoty nastaveni:

x -
e Regulace  Fh {(%) Ld(s) £ «(s)

DPID aDPI 1.7K 2T, 2T,

veli¢iny (°C/s)
Xmax= Maximum reg. PD 05K T, o (=0)
velidiny PI 26K 0 6T,
X;, = rozsah nastaveni P K 0 0 (=0)
—~ 2
reguldtoru
=} nH -1 Al
Parametr Regulace Vyrovnani poruch Chovani p¥i startu
py ¢ YOS vetSitlumeni  pomalejsi pomalejsi zkracovani pracovntho cyklu
mensSi mensSi tlhumeni rychlejsi rychlejsi zkracovani pracovniho cyklu
g, Ve menSitlumeni pomalejsi pomalejSi zména pracovntho cyklu
mensi  vétSi tlumeni  rychlejsi rychlejSi zména pracovniho cyklu
pg YeSi  menSitlumeni rychlejsi drivjsi vypnuti pod Zidanou hodnotou
mensSi  vétSi tlumeni  pomalejsi pozdéjsi vypnuti pod Zadanou hodnotou
Nejc¢astéjsSi problémy
Odezva piili§ pomala: F'h a/nebo k « pFili§ velké.
Regulace kmitd kolem Zddané hodnoty: Fh a/nebo k « pFili§ malé.

Regulace kmitd pied dosazenim zddané hodnoty: « o piiliS velké.
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Samooptimalizace

Po spusténi samooptimalizace se reguldtor pokusi stanovit optimdlni regula¢ni parametry.
Parametry jsou stanoveny s ohledem na rychlé vyrovnéani na Zddanou hodnotu bez
prekmitu.

Metody samooptimalizace:

Lze zvolit metodu skokové zmény nebo pulsni metodu.

Pro procesy s rychlou odezvou je vhodné zvolit pouze pulsni metodu (RdRF = {).

Pro ostatni procesy je moZzno pouZit ob& metody (Rd AP =10).

I3 Parametry £ « atk d jsou pii optimalizaci uvazovany pouze jsou-li pfed jejim
startem vétsi nez 0.

I3- Nejrychlejsi a nejsnazsi vysledky mohou byt dosaZeny pfi startu regulace pomoci

metody skokové zmény.

Start samooptimalizace:
Samooptimalizaci spousti obsluha (RRd R =0 ): Kdykoli sou¢asnym stiskem tladitek &) a

[a]. Na hornim displeji stiidavé blikd symbol Rd R a Gidaj regulované veli¢iny.

Samooptimalizaci spousti reguldtor automaticky: (RRd R = {): Spusténi je provedeno vidy
pii obnoveni napdjeni regulatoru, nebo jsou li regulacni odchylky >5K. I v tomto ptipadé
vSak mtiZe samooptimalizaci spustit obsluha.

Iy Operdtor miZe odstartovat samooptimalizaci pouze pfit oc =05 5.

Automaticky start je mozny pii vSech hodnotéch parametru i ac .

Popis funkce pristroje pri samooptimalizaci

Pozn.: pro ttistavové regulatory je v dalSim textu vysvétleni vztazeno na teplotni regulaci,
pro jiné typy regulace je nutné nahradit pojmy ,,topeni* a ,,chlazeni*.

Topeni a chlazeni jsou optimalizovdny zvIast’, pfi regulaci jsou pak pouZity rozdilné
regulacni parametry pro topeni a pro chlazendi.

Optimalizace pri startu (regulacni odchylka >60K pro termoclanky a odporové
teploméry, >24% pro ostatni vstupy): Je proveden pokus metodou skokové zmény 1 pulsni
metodou, je-1i povolena pouze pulsni metoda, potom se neprovadi pokus metodou skoku.
Je-li jeden z pokust dspésny, dojde k ukonceni samooptimalizace.

Pro tfistavové reguldtory (postup uréeni parametrt pro chlazeni): Reguldtor dosdhne zZadané
hodnoty s parametry pro topeni, potom nasleduje pokus pulsni metodou pro chlazeni. Je-li
uspésSny, dojde k ukonceni optimalizace, jinak regulator pferusi optimalizaci a pro chlazeni
nastavi stejné parametry jako pro topeni.

Optimalizace na Zadané hodnoté (pro mensi regulacni odchylky): Je proveden pokus
pulsni metodou. Je-1i uspésny, dojde k ukonceni optimalizace, jinak regulator optimalizaci
prerusi (bez zmény parametri).

Pro tiistavové regulétory: je proveden pokus ve smyslu topeni nebo chlazeni, podle trendu
ak¢cniho zasahu v okamziku startu optimalizace.
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Podrobnosti samooptimaliza¢niho procesu

e Dvou- a tifstavovy regulator: Pfi optimalizaci jsou k { ak ¢ docasné nastaveny na
velmi nizké hodnoty. U logického vystupu zlistdvaji hodnoty po samooptimalizaci
stejné jako pted ni, pouze v ptipad¢, Ze regulator stanovi nizs$i hodnoty, dojde ke sniZzeni
Elakd.

* Proces v ustidleném stavu: Samooptimalizacni pokus je zapocCat pouze v pripadé¢, Ze
regulovand veli¢ina je v ustdleném stavu. Cas potiebny k ustileni regulované veli¢iny

zavisi na rychlosti regulované soustavy.

ZruSeni samooptimalizace

Proces samooptimalizace miiZe byt operdtorem kdykoli pierusen stiskem tlac¢itka [S.
Regulator reguluje dél s plivodnimi parametry.

Pokud se na displeji objevi symbol R dF , podminky regulaéniho obvodu neumoZznily
optimalizaci provést. Regulétor pracuje déle s ptivodnimi parametry. Po odkvitovani
tla¢itkem [©] zmizi symbol A F .

Nékolik rad pro samooptimalizaci

ZruSeni samooptimalizacniho pokusu reguldtorem miiZe mit nejriiznéj$i ptiiny. Naprosto
nezbytné je spravné nastaveni funkce reguldtoru pro dany technologicky proces:

* Elektrické topeni se stykacem: Dvoustavovy regulétor, inverzni

* Elektrické chlazeni se stykaCem: Dvoustavovy regulator ptimy

* Elektrické topeni i chlazeni se stykaci: Ttistavovy regulator

* Proces s velmi malym Tu a velmi nizkym Vmax: Signalni pfistroj (bez optimalizace)
Ddle zkontrolujte, zda vSechny prvky regulacni smycky jsou spravné zapojeny a jsou
funk¢endi.

Pokud je to moZné, spust'te prvni samooptimaliza¢ni pokus ru¢n¢€, nebot’ takto je snazsi
dojit k jejimu uspéSnému ukonceni. Provadéni automatickych samooptimalizaci se
doporucuje provadét po alespon jednom tspéSném ruénim pokusu.

Samooptimalizaéni proces je mozné odstartovat azZ po ustdleni regulované veli€iny. Je-li
regulovana soustava trvale neklidnd, optimalizace se nespusti.

L

Wh=5PH - 5P

L (rozsah Zddané hodnoty), Xh =1 nH -} nL (rozsah regulace)
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Korekce mérené hodnoty

Korekci 1ze vyuZit pro ptfizptisobeni hodnoty regulované veli¢iny mistnim podminkdm nebo
okolnim ptistrojim.

Vstupni signaly 0...20 mA, 4...20 mA, 0...10 V

Parametry ! nL /! nH se urCuje pocdtek a konec rozsahu regulované veli¢iny (0% / 100%).

Korekce u termoclanki a Pt100 (pouze u regulatori 9404 407 8....)
Je mozno pouzit dvou korek¢nich metod:

Paralelni korekce L P P E t L F/ n

posuvem o konstantni hodnotu v kladném nebo ;

zaporném sméru. / /

Korekce gradientem L [ /

zménou sklonu charakteristiky v pocate¢nim bodé St

(0°C/32°F). R4 X
7 40 )

A Pri nastaveni korekce jsou /

vystupy regulatoru vypnuty ! n = bez korekce

Volba korekéni metody - nastaveni korekce:

* Vypnéte napdjeni a vysunte modul regulatoru z krytu

* Spojte dratovou spojku A (- Montaz)

* Regulator opét zasuite do krytu a zapnéte napdjeni. Regulétor provede svou inicializaci

a na displeji se objevi symbol L P resp. L i :

i S AT [ LP

X Aktivni paralelni korekce Bez korekce X Aktivni korekce gradientem

Tlacitkem [3) zvolte jednu z metod. Tlacitky [A] a [¥] nastavte poZzadovanou hodnotu
korekce. Potvrzeni tla¢itkem [&]. Druhd metoda je vypnuta ("- - - - ").

Uréeni korekéni hodnoty je mozno provést dvéma zptsoby @@. Zvolte vhodnéjsi pro
dany piipad:

©@ Pozadovana hodnota korekce je zndma:

L P Odpoijte ¢idlo. Korekéni hodnota je na displeji.

L I Odpoijte ¢idlo. Hodnota na displeji odpovida: Konec rozsahu +/- korekéni hodnota.
Spravnou hodnotu teploty pro konec rozsahu je nutno predem urcit.

Indikace regulované veli¢iny musi odpovidat méfené teploté:

Ptipojte ¢idlo nebo zdroj signdlu. Hodnota na displeji odpovidd méfené teploté +/-
korek¢ni hodnota.

Ptipojte ¢idlo nebo zdroj signalu. Hodnota na displeji odpovidd méfené teploté +/-
korek¢ni hodnota. Zajistéte, aby rozdil mezi métenou teplotou a 0°C / 32°F byl co
nejvetsi.

Dalsi postup:

e  Potvrdte korekéni hodnotu nebo indikovanou regulaéni veli¢inu stisknutim [3).

*  Vypnéte pfistroj, rozpojte spojku A a piistroj opét zapnéte.

N

=
=

=
C
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Priklady:
Paralelni korekce, cidlo odpojeno

korekce je 3,6°C zména korekce je 0 zména  Kkorekce je -6,8°C
Korekce gradientem pii teploté 1250 C

Ll MESEESSNT U MESEESEN' ..,

na displeji méfena  zména na displeji méiena zména na displeji korigovana
teplota 1253°C teplota bez korekce teplota 1247°C

Ovladac - Giroven operatora
Funkce vypinani relé 1, hlidani topného proudu a Fidiciho kontaktu L/R jsou stejné
jako u regulatoru. Ridici kontakt W/W2 je nefunk¢ni. Zptisob ovladani je nésledujici:

Indikace/nastaveni ak¢ni veli¢iny

B> Akeni velicina pro topeni: H... 3 pro chlazeni: { ...
Tlacitky [A] a [¥] je moZno akéni veli¢inu ménit. Provedend
zména je aktivni po 2 vtefinach nebo stisknuti tla¢itka [

U dvou- nebo ttistavového ovladace se ak¢ni veliCina uruje podle vztahu:

Tzap

Y =rel.dobacyklu[%] = [100%

Tzap + Tvyp

Doba cyklu (Tzap+Tvyp pii y = 50%) se zadava jako parametr & { nebo k.
I3~ Pokud sviti symbol W2, je ovlada¢ v rezimu délkového ovladani (fidici kontakt L/R
sepnut). Nastaveni akéni veli€iny tlacitky neni mozné.

Indikace stavu relé

Limit kontakt je nefunk¢ni, dioda LC nesviti. Diody H a C indikuji stav relé topeni a
chlazeni. Pfi vypnutych vystupech (H =1) a u spojitych ovladaci diody nesviti.

Vypinani a opétovné zapinani vystupu

Vypnuti: Nastavenim akéni veli¢iny na HD tladitkem [V].

Vypnuti zpisobi:

* vSechny reléové vystupy a logicky vystup (svorky 17/18) se vypnou,

* spojity vystup piejde do stavu 0 mA,

Zapnuti: ZvySenim akéni veli¢iny tlacitkem [a]. U tifstavovych ovlada¢i je moZno vystup
pro topeni a chlazeni nastavovat tlacitky [A] a [¥].
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Komunikaéni linka

Regulator miiZze byt vybaven TTL komunikac¢ni linkou. Ke komunikaénimu modulu s
rozhranim RS422/485 a s moZnosti pfenosu dat azZ na 1 km lze pfipojit az Ctyfi ptistroje s
rozhranim TTL. Informace o komunikaci v€etné¢ komunikacniho protokolu jsou uvedeny v
navodu ke komunika¢nimu modulu.

Zavady a jejich odstranéni

Regulator nevyZzaduje Zddnou udrzbu. V piipad¢ poruchy ovéite:

* napdjeni a jeho privody,

» spravné zapojeni vSech ptivodi,

» spravnou funkeci Cidel,

* nastaveni konfigurace a parametrti pro danou regula¢ni dlohu.

Pokud ani poté reguldtor nepracuje spravné, je nutno jej vypnout a vymenit.

Cisténi
Celni panel piistroje se Cisti jemnym suchym hadiikem. Nepouzivejte zadny Cistici
prostiedek ani rozpoustédlo!
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