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Celni panel

KS 40 ./ 5 H - topeni (relé sepnuto = zlutd LED svit{)
. C - chlazeni (relé sepnuto = Zlutd LED svit{)

J— Xd - indikace regulacni odchylky

X - regulovana veli¢ina
W2 — sviti pti druhé zddané hodnoté

W - sviti pii prvni Zddané hodnoté
HCA - topny proudu (porucha = sviti ¢ervend LED)

™ LC - mezni kontakt (X v mezich = sviti zelena LED)

™ Tlacitko volby

A X>SW+2%
‘ o]
v A ZvySovani hodnoty A 4l X>W+1%

\\ o H— B X=EWET%
SniZovani hodnoty v \
\; X<W-1%
_\'l_ pokud symbol sviti, je na displeji zobrazena ¥ X<W-2%
#3178  hodnota veli¢iny symbolem oznacené
[min. 3 8] stisknéte tla¢itko (nebo drzte
] E stisknuté po uvedenou dobu)

. dratova spojka @
spojena rozpojena |

Pti stisknuti tlacitka zvySovani nebo sniZovani se hodnoty méni tim rychleji, ¢im déle je
tlacitko stisknuto. Tyka se nastaveni Zddané hodnoty, parametrii a konfigurace. Pfed
zménou doporucujeme nejprve piivodni hodnotu zaznamenat.

Bezpecfnostni pokyny

K pfistroji ptiloZené bezpecnostni pokyny je nutno pozorng procist a fidit se jimi!
Pfi mont4dZzi do vodorovné polohy je nutno zabranit, aby zivé Cdasti, napt. konce
piivodnich vodicii, nespadly do otevieného krytu vyjmutého pfistroje.

Technické udaje - viz katalogovy list
Ruseni telekomunikacnich frekvenci: Mezni hodnoty norem Vfg 1064/84 a EN 55011 jsou
dodrZeny (viz certifikit vyrobce na posledni strané originalu ndvodu).



Verze pristroje

9404 406 40..1
00 Standartni konfigurace
99 Konfigurace dle zadani
Montaz
min48_
1
N [
7 Y f/ S RE
/J n ?‘“ Modul reguldtoru lze
\ @ vysunout z krytu
uchopenim celniho
s panelu za jeho
spodni a horni vyiez
a tahem vpied.
< A
® =I£ s
Pozor !
max.{1 60°C mex. Ptistroj obsahuje
95% rel. /0 prvky citlivé na
min. = 0°C AN statickou elekttinu.

Elektrické pripojeni
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Nap4jeni

Chlazeni nebo limit
nebo proud. vystup

Topeni

Topeni
(log. vystup 0/ 5V)

Komunikaéni
linka

Kontakt L/R neni

1.zad.hodnota (rozp.)/2.zad.hodn.

Piev. proudu
9404 407 50001
Zemnici svorka

Pt100
0

Termoclanek
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Ptistroj ma ochranu izolaci. Uzemnéni na zemni svorku 6 musi byt co nejkratsi a vedeno
oddélené od piivoda napdjeni. Vodice napajeni je vhodné vést oddélené od signdlovych
vodicu. Je-1i na vystup relé ptipojen stykac, je vhodné pouzit RC - ochranny obvod pro
omezeni napét'ovych Spicek, které by mohly pfistroj poskodit.

Pokud regulator hlasi pti provozu poruchu nebo se nechova podle oCekavani, postupujte dle
pokynt v kapitole "Zavady a jejich odstranéni".

Inicializace a piistup k jednotlivym urovnim ovlddani:

Konfigurace hyla zménéna E

1
1
1
1
1
" | [TIMEOUT
1
1
1
1
1

N
B

min. 30 8

Napajeni

|
INITmin.5s

1 = provozni droven operatora (regulator nebo ovladac)

2 = droven nastaveni parametrd 3 = droven konfigurace

Po Casové prodlevé (TIMEOUT) provedeni zmény plati E = konec pftistupu
Piepinani

displeje

Zmeéna hodnot (plati pro vsechny iirovné ovldddni)

Priklad:
Zména zadané

hodnoty
L Prodleva min. 2s

1) Po stisknuti tla¢itka |©| se v provozni urovni zobrazi regulovana veli¢ina X, v urovni
parametrii nasledujici parametr. V drovni konfigurace nasleduje po stisknuti tlacitka
pfechod do provozni urovné.

A




Uroveii operatora (regulator)

Vypnuti a opétovné sepnuti vystupii

ms

'Prodleva min. 25"’1 _’m
1x

VYPNUTI SEPNUTI
Trvalé stisknuti tlaCitka: Na displeji se zobrazi posledni
Predchozi Zadana hodnota bude platit i po sepnuti zadana hodnota pred
Stisknuti tlacitka s pferuSenim > 2 s: vypnutim, za cca 2 s zaCina
Po sepnuti bude platit zdidana hodnota posledniho regulace. Zména zadané
preruseni stisknuti tlacitka. Vypina se: hodnoty je mozna pouze po
* VSechny reléové a log. vystupy, uvolnéni tlacitka.

¢ funkce nab€hu na 2. zadanou hodnotu,

e indikacel L aHLA.

Vypnuti (blokovani) reléového vystupu 1: Dritovou spojku REL1 rozpojit.
Logicky vystup je 1 nadéle funk¢ni.

Funkce a indikace limitnich kontaktu

Nastaveni: Xo Ww2 X100
— v Urovni parametri v
Relativni mezni kontakt [-------- - LCL:1...999 _’I‘_ LOH: 1..999 _H ---------
(rel. LC) je vztazen k ! <©2 s LC-LED
#4dané hodnotg B 738
Absolutni mezni kontakt | T 1
(abs. LC) je na zddané 3 <—E)2| 1 M LC-LED L
hodnoté€ nezavisly 4 71N 1}

LCL: X0...999 LCH: x0...999

Ridici kontakt W/W2 (funkce ndbéhu na 2. Zddanou hodnotu)
Pfii aktivaci funkce nabéhu:

* nelze ménit Zadanou hodnotu W W‘ SP2

e parametry AP aPk  Ize ménit :
v drovni parametrd. W i
Pt2—

Pokud je regulétor zapnut pii sepnutém kontaktu

: o X ; 10...999 min :
W/W2, je funkce ndbéhu okamzité odstartovana. i : i t-
Pfi Pt @ = I prechdzi 74dand hodnota skokem na | g ae o=t e yp ! -
5P (bezpeénostni Z4dand hodnota). ' N

Ridici kontakt WW?2



Hlidani velikosti topného proudu:

1
HC < HCA — 38> HCA -LED
Proud se méii prostfednictvim proudového pievodniku v dobé, kdy je relé 1 sepnuto.
Velikost proudu je indikovana v Grovni parametrii — ( » seznam parametri).

Samooptimalizace
Podminky:

O - ] - B - D0

Start optimalizace: Soucasné stisknuti tlaéitek [©] a [a]. Pro stanoveni optimalnich
regulacnich parametri vypne regulator své vystupy a po dostatecné odezvé regulacni
smycky je opét sepne.

potvrzeni

o

zruseni .
Start optimalizace

PteruSeni optimalizace / optimalizace nebyla tispéSna: stisknuti tlacitka & (kdykoliv
mozné). Reguldtor pak pokracuje ve funkci s pivodnimi parametry.

Ovladac - iroven operatora
LED "W" sviti, na displeji se zobrazuje vystupni hodnota pro topeni (K xx) nebo chlazeni
(L xx) a miiZe byt ménéna. Tato hodnota vyjadiuje relativni dobu sepnuti pfislu$ného relé

podle vztahu: Tzap

[100%

Y =rel.dobacyklu [%] =
Tzap + Tvyp
Perioda spindni (Tzap + Tvyp) je dana parametrem "typ procesu" (- konfiguracni droven).
Je-11 aktivni funkce nab&hu na druhou Zadanou hodnotu, je zobrazovana momentalné platna
vystupni hodnota, kterou nelze ovlivnit tlaitky. Nabéh na druhou Zddanou hodnotu funguje
stejn¢ jako v rezimu regulator.

Odpojeni vystupi
V rezimu ovlada¢ se odpoji oba vystupy nastavenim hodnoty H il . Nastaveni "- - - " neni v
tomto ptipad€ mozné.

Limitni kontakt a hlidani velikosti topného proudu
Limitni kontakt neni v tomto reZimu funk¢ni a LED "LC" zlstava zhasnutd. Hlidani
velikosti topného proudu funguje stejné€ jako v rezimu regulétor.



Uroven parametri

ry min. 3 s

>

-

¢

LOCK

I3~ Piechod do trovné nastaveni parametrd (2) je moZny pouze pii rozpojeném
internim dratovém spinac¢i "LOCK". Sepnutim tohoto spinace se blokuje piistup do
urovné nastaveni parametrt (a tim i do konfigura¢ni drovng).

Parametr Symbol Rozsah nastaveni

Druhd 7ddand hodnota W2 (funkce ndb&hu) &P < jako rozsah méfeni x0...x100 "
Cas t2 (funkce néb&hu) P 0...999 min.

Dolnf mezni hodnota LiL rel. 1...999, abs. x0...x100 "%
Horni mezni hodnota LLH rel. 1...999, abs. x0...x100 "2
Topny proud HL pouze indikace

Mezni hodnota topného proudu HL R 0...30A "

Blokovani ovladan{ Loc 0...3 (~ blokovéni)

1) Funkce maze byt zablokovana
2) Nefunk¢ni v rezimu ovladac

Blokovani funkei - parametr L oc (pouze u reguldtoru, nikoli u ovladace):

Loc Displej Zadana hodnota W Samooptimalizace
o XaW nastavitelna povolena
{ XaW nastavitelna zablokovana
I XaW pevna zablokovéna
3 Pouze X pevna zablokovana

Blokovani funkce niab&hu na 2. Zadanou hodnotu (5P¢2)
Tlacitkem [¥] se nastavi hodnota 5 P 2 pod nulu (zobrazi se "- - - "). Parametr P £ £ se pak
vibec nezobrazuje, tj. nemtiZe byt ani ménén. V rezimu ovladac nelze toto nastaveni

provést.

Blokovani limitniho kontaktu LLL A TH)
Tlagitkem [¥] se nastavi hodnota L L L a/nebo L L H pod nulu (zobrazi se "- - - "). Tim je

piislusna funkce vypnuta.

Blokovani testovani topného proudu HL R)

Tlagitkem [¥] se nastavi hodnota HL R pod nulu (zobrazi se "- - - "). Parametr HL (mé&feny

topny proud) se pak nezobrazuje.



Uroven konfigurace

P

g

Konfigura¢ni kod

Typ vstupu Typ regulatoru Optimalizace/ typ
0 [typL,0..200 °C 0 | DPID + relativni LC procesu
1 |typL,0..300 °C 1 |DPID + absolutni LC 0 |Samooptimalizace
2 [typ L, 0...400 °C 2 |DPID + rel.LC + topny proud reg. parametru
3 typL,0..600 °C 3 | DPID + abs.LC + topny proud
4 |typJ,0..200 °C 4 | DPID/DPID + indikace alarmu | U dalSich kodi se
S |typ J, 0...300 °C 5 | DPID/DPID + indikace alarmu | Samooptimalizace
6 |typJ,0..400 °C 6 |ovlada¢ neprovadi, zadava se
7 |typ J, 0...600 °C 7 |ovlada¢/ovladac pevha sa(}a regulac/mch
8 [Pt 100, 0...99,9 °C |Rychlost Vmax |Doba cyklu paraimetrt pro dany tyP
’ ’ regulovaného procesu:
9 | Pt 100, 0...400 °C (zpozdéni Tu) |(Cetnost spinani)
5,0K/s (55) 1 s, (60/min) 1 | velmi rychly proces
0,5K/s (40s) |5s, (12/min) 2 |rychly proces
0,2K/s (120s) |15s, (4/min) | 3 |normalni proces
0,15 K/s (180 s) |20 s, (3/min) | 4 |pomaly proces
0,008 K/s(300s) |20 s, (3/min) | S |v. pomaly proces

I3~ Urovei konfigurace se neopousti timeoutem !

Pii zméné konfigurace z rezZimu reguldtor na rezim ovladac jsou obé Zddané hodnoty W/W2
nastaveny na "(0". Pfi zméné z rezimu ovladac do reZimu regulétor jsou obé zddané hodnoty
nastaveny na "---", t.J. vystupy jsou vypnuty (W) a funkce nabéhu na druhou zZddanou

hodnotu je potlacena (W2).

I3 Po zméné konfigurace typu vstupu musi byt Zadané hodnoty a ostatni
parametry prizpisobeny novému méricimu rozsahu !




Zavady a jejich odstranéni

(] Oveite pifvody, vstupni obvod (¢idlo, kabeldZ, polaritu) a napdjeci napéti.

[ Ovéite, zda pii pfipojeni pfistroje nedoslo k neZddoucim (galvanickym) vazbam.
Poruchovd hlaSeni (F b F , POL ) jsou na displeji zobrazena tak dlouho, dokud nenf jejich
pri¢ina odstranéna. Pokud dojde k poruchovému hlaseni A d ¥ , vypne regulétor sviij vystup,
aby nedoslo k prekroceni Zddané hodnoty a po odkvitovani hlaSeni (tla¢itkem [©]) pokracuje
v regulaci s pivodnimi parametry. Pfedpokladem pro tspéSnou samooptimalizaci je

nastaveni zddané hodnoty o min. 10% nad trovni regulované veliCiny.

Problém Displej | Pficina Odstranéni
Reouldtor reacuie jako kdvy Fhf PrerusSeni ¢idla Z4vadu odstranit
X fw guey y orm, | Chybnd polarita ¢idla| Zavadu odstranit
i nebo zkrat (Pt100)
Z4dand hodnota nezobrazena Parametr L 0L =3 |Nastavitt 0L <3
Z4danou hodnotu nelze ménit Parametr L 00 =7 |Nastavitt 00 </
Regulator: W ="---" | ZvySit Zddanou hodnotu
Vystupy nefunk¢ni Hi Ovladac: Zménit vystup
Vystup=H I
Relé 1 nefunk¢ni REL1 rozpojena Sepnout spojku REL1
Neni pfistup k parametrim LOCK spojena Spojku LOCK rozpojit
Funkce ndb&éhu blokovana Parametr 2P = --- | Zvétit parametr 5 F'
LLL /LEH =—— LLL /LEDH zvEtsit

Limit kontakty blokovany Konfigurace ovlada¢ | Limity pouze regulator

Hlidani topného proudu

puin |

= --- Zvétsit parametr HL R

l"

XNt
X

nefunkcni
o . LOL >0 nebo Nastavit L 1L = nebo
Samooptimalizace nestartuje - . o
LN 2 XX Lon =xxu
Optimalizace okamzité - 0 [5), pak zvysit Zddanou
vy o x > w+0,1Xh
pferusena hodnotu
Optimalizace pterusena po - 1y |[&, pak zmensit méfici
. v v o [x-wl]<0,04[Xh v el e
skokové zméné vystupu rozsah nebo zménit Cidlo
Optimalizace ptferusena po o e | Zadnd reakce [4), pak ovéfte ¢idlo,
o nar Lo i .y
cca 1 hodiné regulované veliiny |zapojeni a proces
Nedojde ke skokové zméné AAF X Regulovana veli¢ina |Ukoncete optimalizaci,
- o . , vy
vystupu “~“* |trvale nestabiln{ ovéite proces (poruchy)

Regulétor nevyzaduje Zddnou udrzbu. V ptipadé€ poruchy ovéite napéjeni a jeho piivody,
spravné zapojeni vSech piivodi spravnou funkci ¢idel, nastaveni konfigurace a parametri
pro danou regulacni ulohu.

Pokud ani poté reguldtor nepracuje spravné, je nutno jej vypnout a vymenit.
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