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Bezpecnostni zamek:
Ptistup k dratové spojce bezpecnostniho zamku se ziskd po vyjmuti modulu

regulatoru z krytu (uchopenim ¢elniho panelu za jeho spodni a horni vyiez
a mirnym tahem vpied).

10V « mA/Pt100 vpravo @ Proud / Pt100 / Termo¢ldnek nat nF. {

vlevo Napéti na) nP. 1
Loc otevieny Ptistup k ovladacim drovnim uré¢en pomoci
inZenyrského software @

zavieny @  VSechny urovné bez omezeni piistupné

@ Vychozi stav pfi dodani @® Vychozi nastaveni: VSechny trovné
zablokovdny, ¢iselné heslo P R55 =0FF

A Spina¢ 10V « mA/Pt musi byt vzdy v poloze vpravo nebo vlevo. Ponechani
spinace otevireného miize mit za nasledek chybovou funkci!

A‘zA Pozor! Ptistroj obsahuje prvky citlivé na elektrostatickou elekttinu.
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Elektrické piipojeni

2. Elektrické pripojeni

2.1 Schéma piipojeni Volitelna
\ vybava
s3] di2| IE\I }ﬁ_ 90...250V (1)
e -+ 24V AC/DC
©rE * B
+ . OUTHEeS
® -om] - eG [ ©
ecb
_:_'LE!?'E;I_'__ ;;
. D @; B EG- @
Modbus RTU ii . — -] G
[ RXDE) \u\ --------------- B
RGND ' GNDI 1| HC mA INP2HC: 9
94 RXDA . 1 G- 9
DATAB | X8 1 o s \:me di
i oy T M s
| DATAA | TXDA l’\ > 1 = G- 9
RS485 RS422 L

&=
a b c d

USpina¢ mA ~ V piepnut do polohy vlevo

@ Regulitor je podle objednané verze vybaven plochymi noZovymi konektory
1 x 6,3mm nebo 2 x 2,8mm (dle DIN 46 244)
anebo Sroubovacimi svorkami pro vodice 0,5 az 2,5 mm-.

2.2 Piipojovact svorky
Pripojeni napdjeni @
Viz kapitola "Technické udaje"

Pripojeni vstupu INP1 @

Vstup regulované veli¢iny x1.

Termoclanek

Odporové ¢idlo (Pt100 / Pt1000 / KTY / ...)
Proud (0/4...20mA)

Napéti (0/2...10V)

e T e
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Ovladani

Pripojeni vstupu INP2 @
Vstup signédlu topného proudu (0...50mAac) nebo © INP2 s proudovym trafem

vstup externi Zadané hodnoty (0/4...20mA). )
Pripojeni vstupu dil € -
Binérni vstup, 1ze konfigurovat jako spinac¢ nebo
tla¢itko. =
Piipojent vystupit OUT1/2 @ - L_ s
Reléové vystupy 250V/2A jako spinaci kontakty [ ==
se spoleCnym stfedem. 9 -
Piipojeni vystupu OUT3 @ o
a Relé (250V/2A), bezpotencidlové prepinaci 2
kontakty i
Univerzélni vystup: 5
b  Proud (0/4..20mA) .
¢ Napéti (0/2...10V)
d Zdroj pro napdjeni 2-vodic¢ového pievodniku
e Logicky vystup (0...20mA /0...12V) @ OUTI1/2 Topeni / chlazeni
Piipojent vstupii di2/3 @ (Volitelnd vybava) - - L
Binarni vstupy (externi 24Vdc), galvanicky = .
oddé€lené, 1ze konfigurovat jako spinace nebo J'] -
tla¢itka. ).1: o= Q]—I
Piipojent vystupu Uy @ (Volitelnd vybava) — 3]
Vystup zdroje 24Vdc pro externi napajeni. s - g? N {
Piipojeni komunikacni linky @ (Volitelnd vybava) ]_U_
Komunikacni linka RS422/485 s protokolem e
Modbus RTU. = E H’D

14—

15—
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Elektrické piipojeni

@ O di2/3, napdjeni 2-vodicového prevodniku

+24VDC

Volitelna
vybava

o

] : SmA
SmA

(== T S R

+

17,5V

B

22mA

=4
=1
(==} §
— 2
—
—
—
=i
— 7

1 —
2 m—

3

A —
5 m—

G —

7 ——
A —

o ———

1 Do—
11—

1 Zo—
17—

1 S

X

(oUT3ley

@® Napijeni prevodniku z OUT3

7

B o

13V
22mA

1
1

12
13 +

14

|

= "
o

A Pokud se vyuziva zdroj pro dvouvodiCovy pievodnik a soucasné¢ OUT3 jako

univerzalni vystup, nesmi byt mezi méficim a vystupnim obvodem Zadné vnéjsi

galvanické propojeni!

@ OUT3 jako logicky vystup pro fizeni polovodi¢ového spinace (sériové
a paralelni zapojeni)

Logic

Sériové zapojeni
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Ovladani

© Komunikaéni linka RS422/485 (piiklad zapojeni s pievodnikem RS232-RS485)*

-2 -2 -2

—— REND | 5 700 — ________E‘EI!E i 10— - REND 13 10 —
| Rr=120..200 Ohm =0 |l - el = -
H DATAE - 2w ] DATAB 3 12 1 DATA B - 12— PC
= 1imm | 1 Pimm|l 1 13—
1 RT =% = = }lif 1 =1
1 DATAA 17 14 1 DarA A 7 14w I DATA A 7 14—
\ rsmm || { 15 : 15 m—
i 1 1
1 1 1
i_ . _i L R=100 Ohm

Ty I Prevodnik
/ - RS485-R5232
__ P Zroucené vodice
Spojeni RGHD neni povinng I max. 1000 m Rt

= Rt =120..200 Ohm

*Komunikacni protokol Modbus RTU m4 samostatny navod (viz str. 49)

Ptiklad zapojeni regulatoru KS 4x-1:

L1 i —ip
L2 p
Pajistka [] Pojistka [] [] Pojistka
TB40-1 @
KS 40-1 Omezovac teploty

1 1

2 2

3 - Stykac :/ T 3 m—

5

o - SSR =

Loge —a- @
7 e 7
]]_ il f
A A -
=t

EY | L ]

10— 10—

11— 11

12mm 12 \

1 o 1 — A

14 14 reset

. el L .

+ . +
Topeni |

M1 # & &
M2 g

@ Omezovac teploty TB 40-1
Standardni provedeni (3 relé)
TB40-100-0000D-000

— jind provedeni na vyzadani

A Pozor: Pouziti omezovace teploty se doporucuje tam, kde by prekroceni
mezni teploty mohlo vyvolat poZar nebo jiné vazné nebezpeci.
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Ovladani

3. Ovladani

3.1 Celni panel

KS40-1

KS41-1 KS42-1

o wa%% -

7 125 4 I 0
O i b

icS

Barvy LED indikatoru:

LED 1, 2, 3: zluta
LED OK: zelena
ostatni: cervena

B HEEEE

K5 421

@ Stav spinacich vystupl

-

| N R |
LA Ry o |

@ Sviti, pokud neni piekrocena

mezl(u"’ﬂu R/L l”)

© Regulovani veli¢ina

@ Z4dani hodnota, akéni velicina
(5) Signalizuje trovnéLanf a
f'l (]
nr ' ]

@® Programaitor nebo Casovad b&zi
@ Samooptimalizace probiha
@® Alarm v seznamu poruch

ni Zddan4 hodnota = P.2

(@ Gradient zddané hodnoty
aktivni

@ Ruka/ Automat
Nesviti: Automatickd regulace
Sviti: Rucni ovladani (ptepnout
do automatu lze)
Blikd: Ruc¢ni ovladani
(pfepnout nelze - LanF /
£ " |. ’r / o N!l

W llacitko potvrzeni: Pfechod do rozSifené
urovné ovladani / do seznamu poruch

® Tlacitka zvySovani / snizovani: Nastaveni
Zédané hodnoty v automatu nebo akéni
veli¢iny pfi ru¢nim ovladani

Q Piepindni ruka ~ automat nebo spec.
funkce (- LanF /LOL D)

® PC piipojeni pro BlueControl (inZenyrsky
software)

@ Na hornim displeji je vZdy zobrazena regulovand veliCina. V drovnich konfigurace,
parametr a kalibrace a rovnéz v rozsifené trovni ovladani se na dolnim displeji
cyklicky stiidaji symbol parametru a jeho hodnota.

KS 40-1 Navod k pouziti



3.2

3.3

Ovladani

Chovdni pii zapnuti napdjeni

Po zapnuti napéjeni je piistroj v ovlddaci trovni operdtora a v provoznim stavu, v
jakém byl pred vypnutim. Pokud ptfed vypnutim byl v reZimu ru¢niho ovladani,

[}

za¢ind s hodnotou ak¢ni veliCiny 4.
Ovladaci uroveii operdtora

Do rozsitené trovné ovladani 1ze pomoci inZenyrského software ptekopirovat
parametry, které budou ¢asto mé€nény nebo jejichZ hodnoty jsou provozné diilezité.

Automat Ruka
[ [ N
oL (s ]es gy
ljS l:'! |
L Ea [ |

[<)>]
A
N
(<I>]

time
out

time
out

—>
e
#P°
[«
—>

N
%

(W
iy
My g

-

[ g

[«

\2.-
Y

Pouze
zobrazeni

—[t]«
O Sk

VA Ve Ve

RozSirena aroven ovladani
‘L time
out

Seznam poruch (pokud existuje)

[ il [
- Cyklické -
(LR b A ()
FLE 'l#n stFidani EE'-i:--
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Ovladani

3.4

ManaZer udrzby / seznam poruch

Pokud doslo k vyskytu jednoho nebo vice alarmi, je
seznam poruch vzdy v pofadi prvni v roz$ifené urovni
operdtora. Posledni zdznam do seznamu poruch je

indikovén ¢ervenou LED se symbolem Err. Do seznamu

poruch se dostaneme dvojim stisknutim tlacitka [.

LED Err |Vyznam Nasledny postup
blika Alarm, porucha trva - Zjistéte druh poruchy ze seznamu
(stav ) podle ¢isla poruchy
- Poruchu odstratfite (zména stavu na {)
sviti Porucha odstranéna, - Odkvitujte poruchu v seznamu pomoci
(stav {) |alarm neni odkvitovén tladitka [a] nebo [¥]
- Alarm je ze seznamu vymazan (stav i )
nesviti Zédny alarm, ) .. L
1 . . . |- nezobrazuje se, pouze pii odkvitovani
(stavi) |seznam poruch prizdny

Seznam poruch:

hardware nesouhlasi

Symbol |Popis Pricina Mozné odstranéni
£ Vnitini porucha, - napt. vadna - Pristroj odeslete k
odstranit nelze EEPROM oprave do servisu
£ Vnitini porucha, - napf. ruSeni - Oddélte signalové a
1ze resetovat napdjeci vodice
- Odstrante pfiCinu ruSeni
EM Hardwarova chyba |- Kdéd pfistroje a - Pristroj odeslete k

upraveé vybavy do servisu

FbF. 1 |Porucha ¢dla INP1 |- Cidlo vadné - Cidlo na INP1 vymgéiite
- Chyba v zapojeni - Ovéite zapojeni INP1
Ahk | Zkrat INP1 - Cidlo vadné - Cidlo na INP1 vyméiite
- Chyba v zapojeni - Ovéite zapojeni INP1
FUL. { |Prep6lovani INP1 |- Chybav zapojeni |- Ovéite zapojeni INP1
Fhf.d [Porucha ¢dla INP2 |- Cidlo vadné - Cidlo na INP2 vyméite
- Chyba v zapojeni - Ov¢éite zapojeni INP2
Shid | Zkrat INP2 - Cidlo vadné - Cidlo na INP2 vyméite
- Chyba v zapojeni - Ovéite zapojeni INP2
FULL  |PrepSlovani INP2 |- Chyba v zapojeni - Ovéite zapojeni INP2
HLR | Alarm topného - Preruseni obvodu - Ovéite zapojeni
proudu (HCA) topeni, I <HL.R nebo |- Vyméiite topny prvek
I>HLR (podle
konfigurace)
- Topny prvek vadny
10
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Ovladani

spinacich cykla

mez spinacich cykli

Symbol | Popis Pri¢ina Mozné odstranéni
25r [ Zkrat obvodu - Proud 1 pfi vypnutém | - Ovéite zapojeni
topeni (SSR) topeni - Vyménte spinaci prvek
- Vadny spinaci prvek
Loo |Alarm regulaéniho |- Vadné vstupni &idlo |- Ovéite zapojeni
obvodu - Vadné ptipojeni - Ovéite Cidlo (vymeéiite)
¢idla nebo vystupu |- Ovéite regulétor,
event. spinaci prvek
RdRH | Chyba optimalizace |- viz chybové kédy |- viz chybové kédy
pii topeni samooptimalizace samooptimalizace
RdRL |Chyba optimalizace |- viz chybové kédy |- viz chybové kédy
pii chlazeni samooptimalizace samooptimalizace
L «" 1 |Pamét piekroceni |- Piekrocena - Ovéite regulovany
meze 1 nastavend mez 1 proces
L " [Pamét piekroceni |- Piekrodena - Ovéite regulovany
meze 2 nastavend mez 2 proces
L "1 |Pamét prekroceni |- Pfekro¢ena - Ovérte regulovany
meze 3 nastavend mez 3 proces
) nF. 1 |Ptekrodeni meze - DosazZena nastavena |- Podle dané aplikace
provoznich hodin mez provoznich
hodin
) nF.2 |PrekroGeni meze - Dosazena nastavena | - Podle dané aplikace

i bindrnimi vstupy dil/2/3 nebo tlacitkem [&.

Viz konfigurace str. 26: LanF /

Y-

T -
RN A

@ Alarmy ze seznamu (LED Err sviti) Ize odkvitovat a tim ze seznamu odstranit

@ Pokud pfi¢ina alarmu nebyla odstranéna a alarm stdle trva (LED Err blikd),

nemohou byt ani ostatni alarmy odkvitovdny a tim vymazany ze seznamu.

11
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Ovladani

3.5

3.5.1

Chybové kody pFi samooptimalizaci topeni (RdA.H) a chlazeni (RJR.L):

Kod Vyznam Odstranéni
U [Z4adnd chyba
1 |Opacny smér pisobeni | Zméiite konfiguraci regulatoru (pfimy ~ inverzni)

P

Zadna reakce
regulované veliCiny

Patrné neuzavieny regulacni obvod, ovéite Cidlo a

Inflexni bod nizko

ak¢ni Clen
Pii Ad AH zvétSete omezeni akéni veliciny 4.H

pii Rd AL zmenSete 4L o

',

0 | Nebezpeci piekroceni | Pokud mozno zvyste (inverzni regulace) nebo
zadané hodnoty sniZte (piima regulace) zddanou hodnotu
(parametry stanoveny)

T | Skok akéni veli¢iny Pfi Rd AH zvétSete omezeni akéni veli¢iny 4H o,
piili§ maly (Dy >5%) |pfi Hd AL zmenSete 4.l o

B |Rezerva z4dané hodnoty | Pokud moZno zvyste (inverzni regulace) nebo
prili§ mala sniZte (pfima regulace) zddanou hodnotu nebo

Zvétéetejeji rozsah (- PRr A /SEEFP /5PLo a
TPH
Samooptimalizace

Pro stanoveni optimdlnich regula¢nich parametr Ize vyuZit funkce
samooptimalizace. Po odstartovani procesu samooptimalizace operatorem se pristroj
pokousi stanovit charakteristické veli¢iny procesu a na jejich zdklad¢€ optimalni
regulacni parametry pro rychlé vyrovnani procesu bez prekmitu.

Samooptimalizaci se nastavuji nasledujici parametry:
Pasmo proporcionality 1 (pro topeni) ve fyz. jednotkach (napi. °C)

ﬁh

[ nd

)
|
]
(]
)
|

[ nd
- Do

[ nd

LaCu i |
P
Ty T T

=
IR

Integracni konstanta 1 (pro topeni) v
Derivaéni konstanta 1 (pro topeni) v [s] — pokud neni nastavena na &

v [s] - pokud neni nastavena na i}

‘ N

[
'

Minimélni doba cyklu 1 (pro topeni) v [s] — parametrem Adt0 Ize nastavenl’

zablokovat

Pasmo proporcionality 2 (pro chlazeni) ve fyz. jednotkdch (napft. °C)

Integraéni konstanta 2 (pro chlazeni) v [s] — pokud neni nastavena na [
Derivaéni konstanta 2 (pro chlazeni) v [s] — pokud neni nastavena na

o
wror
i::
()

Minimélni doba cyklu 2 (pro chlazeni) v [s] — parametrem AdtO lze

nastaveni zablokovat

Piiprava samooptimalizace

* Stanovte rozsah regulace nastavenim parametri pocatku a konce regula¢niho
rozsahu.

Konfigurace: L anF

[ R T
- LKy

_ ) Y|
— l'l:.t.l. ar uu.:t

* Stanovte, které parametry maji byt optimalizovany (dle uvedeného seznamu).

KS 40-1 Navod k pouziti
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3.5.2

3.5.3

@ Spusténi samooptimalizace 1ze pomoci inZenyrského

3.5.4

Ovladani

Priibéh samooptimalizace

Reguldtor nastavi akéni veli¢inu na 0% nebo hodnotu 4. o a ¢ekd na ustileni
regulovaného procesu. Poté nastavi ak¢ni veli¢inu na 100%. Z odezvy procesu

je proveden vypocet optimdlnich regula¢nich parametri. Pokud je vypocet
parametrli ispésny, jsou reguldtorem pievzaty a pouZzity pro dalsi regulaci.

U tfistavového reguldtoru je po stanoveni parametrli pro fazi topeni proveden
optimaliza¢ni pokus faze chlazeni. Ak¢ni veli€ina je nastavena na —100% (plny
vykon chlazeni) a z odezvy stanoveny parametry pro chlazeni.

Pocate¢ni podminky:

* Proces v klidu

Pro GspésSny vypocet parametrl je nutné, aby regulovany proces byl ustdleny. Proto
po startu samooptimalizace regulator ¢ekd a vyhodnocuje podminku ustdleného
stavu. T€ je dosaZeno, kdyZ oscilace procesu budou mensi nez +0,5 % z rozsahu
regulace (r naH —r il ).

Rezerva zadané hodnoty

Po dosazeni klidového stavu procesu pfi vystupu 0% nebo 4L o akeni veliGiny
regulétor potiebuje dostateCnou rezervu zadané hodnoty, aby pfi nasledujicim skoku
ak¢ni veliCiny nedoslo k jejimu piekroCeni. Za dostateCnou rezervu se povazuje:

U inverzniho reguldtoru musi byt regulovana veli¢ina pod Zadanou hodnotou
alesponi 0 10% z rozsahu Zddané hodnoty (5"H « —5PL ).

U ptimého reguldtoru musi byt regulovand veli¢ina nad Zaddanou hodnotou alespon
0 10% z rozsahu Zddané hodnoty (5 "H « =5 P.L ).

Start optimalizace:

software zablokovat (IAdA).

Proces samooptimalizace 1ze spustit kdykoli
soucasnym stisknutim tlacitek [—1] a [A].

LED indikator AdA zaCne blikat.

Regulator nastavi akéni veli¢inu na 0% nebo

na hodnotu parametru Y.L o a ¢ekd na ustaleni
regulované soustavy. Poté spusti optimalizacni proces

(indikator AdA zacne svitit trvale).

Po uspésné samooptimalizaci indikator AdA zhasne a regulator zaCne pracovat
s nove stanovenymi regulacnimi parametry.

Pierusent optimalizace

Pieruseni obsluhou:

Proces samooptimalizace 1ze kdykoli ukon¢it sou¢asnym stisknutim tlacitek [—1] a [A].
Regulator pokracuje v regulaci dél s ptivodnimi regulaénimi parametry. Pokud je
povoleno piepinéni ruka / automat tladitkem [, 1ze optimalizaci pferusit i
stisknutim [%. Plivodni parametry zistanou zachovény a regulétor zlistane v reZimu
rucniho ftizeni.
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Ovladani

3.5.5

3.5.6

PrerusSeni regulatorem:

Pokud nelze optimalizaci z technicko-regulaénich diivoda provést, za¢ne blikat LED

indikéator Err a regulator optimalizacni proces prerusi. Regulacni vystupy piejdou

do déle uvedenych stavii:

* Ttistavovy krokovy regulator: Servopohon do polohy zavieno (0%).

* Dvoustavovy / tiistavovy / spojity regulator: Vystup 0%, pokud byla
optimalizace spusSténa v automatu. Pokud byla optimalizace spusSténa z ru¢niho

provozu, nastavi se vystup na hodnotu parametru 4. .

Moznosti kvitovani netispésného optimalizacniho pokusu:

1. Soudasné stisknuti [—] a [A]:
Regulator reguluje dél s pivodnimi parametry. Indikédtor Err blik4 dal, dokud
neni alarm chyby optimalizace odkvitovan v seznamu poruch.

2. Stisknuti [%| (pokud je konfiguraci povoleno):
Regulator pfepne do rezimu ru¢niho ovladani. Indikator Err blika dal, dokud neni
alarm chyby optimalizace odkvitovan v seznamu poruch.

3. Stisknut{ []:
Zobrazi se seznam poruch. Po odkvitovani alarmu chyby optimalizace pokracuje
reguldtor s pivodnimi parametry.

Pri¢iny preruSeni optimalizace:
— strana 12: "Chybové kédy pii samooptimalizaci topeni (R d A.H

(RARL)

) a chlazeni

Piiklady samooptimalizacniho procesu
(inverzni regulace, topeni resp. topeni / chlazeni:

Start p¥Fi zapnutém topeni: M
Regulator vypne topeni (@). AZ bude a /-

- L 1k —> [
zména regulované veliCiny po dobu d

1 min. konstantni (@), topeni opét o

sepne (@)). Po dosazeni inflexniho 100% — t
bodu pfechodové charakteristiky se 0%

samooptimalizace ukon¢i a regulétor Start—1 @ © | < Inflexni bod
reguluje s nové stanovenymi il O
parametry na Zddanou hodnotu W. blik3

Start pii vypnutém topeni:

Regulator ¢eka po dobu 1.5 min. (@), ~

pak sepne topeni (@). Po dosaZeni - _’/
inflexniho bodu pfechodové -
charakteristiky se samooptimalizace 100% — )
ukonc¢i a regulator reguluje s nové 0%
stanovenymi parametry . Start—~| @ e < Inflexni hod

o O

blika 7
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3.6

Ovladani

Start: Na Zdadané hodnoté

Regulétor vypne topeni (@). AZ bude
zména regulované veli¢iny po dobu

1 min. konstantni (@) a regula¢ni
odchylka > 10 % z rozsahu 3 P.H « -
SPL 10, topeni opét sepne (€)). Po
dosazeni inflexniho bodu piechodové setsl © © | Inflexni bod
charakteristiky se optimalizace ukonci
a regulator reguluje s nové

stanovenymi parametry.

B HR
- O

T¥istavovy reguldtor &L______________ o
Parametry pro topeni a chlazeni jsou /_ \_/—_
stanoveny postupn¢. Regulator
. . « Inflexni bod 1
nejprve sepne topeni (@)). Po »
dosazeni inflexniho bodu 1 jsou 100% —....___‘__‘_
co Y % m— -

‘stan‘ov.en‘y‘palzar?etry top/em B J00%
£ 1,00 1 ac 1. Regulator reguluje siart—| @ ® | © | < Inflexni bod 2
dal na zddanou hodnotu (@). W W W
Pak sepne chlazeni (€)). 2 O

| IO R | I e R W}

V inflexnim bodé 2 se stanovi parametry chlazeni Phe, & 2, Edd, Ed a
y

samooptimalizace ukon¢i. Regulace pokracuje s nove stanovenymi parametry .

Rucni optimalizace

Pti optimdlnim pfizplisobeni reguldtoru regulovanému procesu se vychazi z
piechodové charakteristiky regulacniho obvodu (odezva regulované veli¢iny X na
skokovou zménu akéni veli¢iny Y). Pfi samooptimalizaci si regulétor tuto
charakteristiku odméfi sdm a stanovi optimélni regulacni parametry. V nékterych
piipadech je nicméné ruéni nastaveni parametri nezbytné. Casto se nepodaif
piechodovou charakteristiku zaznamenat celou (od 0 do 100%), nebot’ regulovany
proces neumoznuje prekro€eni technologickych mezi.

Z hodnot Tg a Xmax (skok od 0 do 100%) nebo At a Ax (odezva na dil¢i skok) je
mozno urcit maximalni rychlost zmény Vmax.

100%-Y y = akéni velidina
Y, Yh = regulacni rozsah
Tu = doba pritahu
0% . Tg = doba nabéhu
§ t  Xmax = max.regulovand veli¢ina
Xmax Xmax Ax
Vmax = =
Tg At
= maximalni rychlost nartistu regulované
veliCiny
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Ovladani

Regula¢ni parametry je mozno
urcit z doby priitahu Tu, max.
rychlosti nartstu regulované

Optimalni hodnoty nastaveni:

veli¢iny Vmax a charakteristického PD

Cisla K a to podle nésledujici

tabulky:
K =V max[ Tu

Regulace Phi Ed(s)  k(s)
PID 1,7K 2Tu 2Tu
0,5K Tu 0FF
PI 2,6K S 6Tu
P K 0FF 0rFF
Krokova PID 1,7K Tu 2Tu

U dvou- a tifstavové regulace se musi doba cyklu nastavit: £ { / k£ <0,25 *Tu

Vlivy zmény parametri:

Parametr Regulace |Vyrovnani Chovani pri nabéhu
poruch
vetsi | vetsi pomale;jsi pomalejsi snizovani vykonu
TR E— tumeni _ |vyrovnéni |
mens$i | mensi rychlejsi rychlej$i snizovani vykonu
tlumeni vyrovnani
veétsi | mensSi rychlejsi reakce | diivejsi vypnuti pod Zadanou
A tlumeni __|naporuchu | hodnotou
P mensi |ves pomalejsi reakce |pozd¢€jsi vypnuti pod Zadanou
tlumeni na poruchu hodnotou
vetsi | vetsi pomalejsi pomalejsi snizovani vykonu
vt tlumeni __|vyrovmani |
""" mensi |mensi rychlejsi rychlejsi snizovéani vykonu
tlumeni vyrovnani
KS 40-1 Navod k pouziti 16




Ovladani

3.7 Zpracovdni mezi
Konfigurovat je mozno az tii alarmy a libovolné je pfifadit jednotlivym vystupim.
V principu Ize pouZit kterykoli z vystupl fuw k. { ...0 k.3 (pokud neni pouZit pro
regulaci nebo jiny vystupni signdl) k signalizaci alarmu resp. prekroceni mezni
hodnoty. Pokud je jednomu vystupu pfifazeno vice alarmii, jsou tyto na vystupu
logicky secCteny.

Kazdy ze tif limitd L «" {..L "3 md dv& mezni hodnoty H .x (Max.) al .x (Min.),
které Ize eventuelné vypnout nastavenim na "I F F " a déle nastaveni odstupu spindni
H4Y5 x.
(1 Funkce absolutniho limitu Max. @ Funkce relativniho limitu Max.
[ [ f' [ (4 f'
L =ar Lt =ar
baLd VoaH 5P
i nl v i nH
" 1
i j o— Hi —>
N 1
Toas 1, | —F s e
™ & i >
W3 ™ e B ~ ::]I T LED
Lt LED
) ) ° ®
(@ Funkce absolutniho limitu Min. @ Funkce relativniho limitu Min.
Wt _nmcr [N (4 f'
mn v = oo =par
bab i bl cp
Inbt v i aH |
1
‘ L. E =- .
HYS —af nys. fe—
.
LN ] . 1 L™
¢ B ®LED T :3 € B ®LG T Ei -
(2} (1] (2] (1

(® Funkce absolutniho limitniho pasma (® Funkce relativniho limitniho pdsma

Palt bt tls
[ I nH
< Hi > t
— L1 + —
Lt nys k- —HPhys g "
. nystR— | —3uus ge—
- 8 ®LED L | =
o 2 <_B_®LED" L_|! ? LED
(2] 1 12
© V Kklidu sepnuto (I.Nll!r/IJNI. X/n Rck=1)
@ V klidu rozepnuto L an ¥ /Out x/DRck=10)
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Ovladani

®

3.8

& ©

Velicinu, u niZ se maji hlidat meze, je mozno zvolit jednotlivé pro kazdy alarm:
* Regulovani veliina

* Regulac¢ni odchylka xw (regulovand veli€ina - Zddana hodnota)

* Regulacni odchylka xw s potlacenim po startu nebo zmeén€ zadané hodnoty
* Vyslednd Zddand hodnota Weff

* Akeni veliina y (regulacni vystup)

Pokud je v konfiguraci zvoleno hliddni meze s paméti alarmu (L anF /L 7 /

Frne.x=2¢), zOstava alarm aktivni, dokud nen{ resetovén v seznamu poruch

Vom0 3 T
L a=1-5u).

Struktura ovladani
Po zapnuti napdjeni je reguldtor v ovladaci drovni operdtora. Stav regulace zlistane
zachovdn stejny, jako pfed vypnutim nap4jeni.

135 135
2s P27 paor 26

3 sec.
oE

A —> E —>
[ on r
i
T e |-

LAL
.Y
| E -

]| En

Ovléadaci troven parametri # R r R je indikovana rozsvicenim pravé desetinné tecky

u spodniho displeje.
Ovladaci droven konfigurace L anF je indikovédna blikdnim pravé desetinné tecky
u spodniho displeje.

P A S S Pokud je bezpec€nostni spina¢ Loc rozpojen, uruje se mozZnost

piistupu do ovladacich drovni parametrii a konfigurace pomoci
inZenyrského software a jeho prostiednictvim zadanych Ciselnych
hesel. Parametry, které maji zlistat obsluze pfistupné, je nutno
piekopirovat do rozsifené trovné operdtora.
Podétecni nastaveni: Spinac Loc sepnut : VSechny trovné ovladani piistupné bez
omezeni, heslo nastaveno na "I F F "

Bezpecn. spina¢ | Pouziti hesla Blokovani z Pristup z ¢elniho
Loc (z BlueControl) BlueControl panelu

sepnut OFF / heslo blokovano / uvolnéno ano
rozpojen OFF / heslo blokovéno ne
rozpojen OFF uvolnéno ano
rozpojen heslo uvolnéno pouze s heslem
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Uroven konfigurace

4. Uroven konfigurace

4.1 Piehled parametru

£ 2
= 2 = =
R R R S
KH R I EHEREHEHFEHE
SPFR|SEYP I Frnc|Frc t|0Rct OtYP|L.r |bRud
bt + |SL 0 |SEYP|Src l]Yd OAct |SP2 |Rddr
LFncllarr Fnec |42 4+ |SPE |[PritY
nAn Sredllnd] _ (42 |42 |dELY
CAck Fredllad| 2 Laal|nfAn [Un .t
FARIL Srcd|l a3| E LA2|laFF|dP
r bl HLAL|ILPAL | & L ad|aloc|ldEL
r nb.H LPAL HLAL LPAL|Err.r
HLSE HLAL [Prun
Einf HESD |d WF i
PEnd EnlP
FR F.End
FAR FA
FA ..
Outl
Out. |
0Src

Nastaveni: ¢ Hodnoty parametr se nastavuji tlacitky [a] a [V].
e Pfechod na nésledujici parametr tlacitkem [
* Po poslednim parametru skupiny se zobrazi dank a piejde na
nasledujici skupinu.

@ Pro navrat na zacatek skupiny stisknéte na 3s tladitko [
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Urovern konfigurace

4.2 Konfiguracni parametry

Lntr

Nazev

Hodnota

Popis

Predn.

aPFn

Konfigurace zpracovani Zadané hodnoty

0

Interni Zddan4 hodnota s moZnosti prepnuti na
externi zddanou hodnotu (- L QL) /5PE)

[E—

Programator

Casovac, rezim 1 (ndbéh — vydrz, na konci vyp.)

W

Casovac, rezim 2
(ndbch — vydrz, na konci vydrz)

Casovac, rezim 3 (na konci vypnuti)

Casovac, rezim 4 (na konci vydrz)

Casovac, rezim 5 (ndb¢h s prodlevou)

NN n |~

Casovaé, rezim 6 (prechod na 2. 7zad. hodnotu)

hE

Toleranc¢ni. pasmo ¢asovace pro rez. 1,2 a 6.
Pocitani ¢asu zacina pii regulované veliciné =
Zadana hodnota £ b.t ..

LFnc

Regulaéni algoritmus

Reléovy regulator s jednim vystupem

PID regulator (dvoustavovy nebo spojity)

N = O

Prepindni hvézda/trojihelnik/vypnuto,
(tj. dvoustavovy reguldtor s prepindnim vykonu)

[Y)

2 x PID (tfistavovy a spojity)

Ttistavovy krokovy regulétor (ovl. servopohonu)

9An

Povoleni ru¢niho ovladani

ne
ano (viz také L 00! /"Rn)

LRct

Smysl regulace

inverzni, napf. topeni

— o

pfimy, napft. chlazeni

FRIL

Reakce na poruchu ¢idla

Vypnuti vystupli

y=Y2

N (= O

y =priméma hodnota. Nejvyssi pitpustnou hodnotu akenf veliCiny Ize
omezit parametrem 4 ®H . Priiméma hodnota se stanovuje v intervalech
1 min. a pouze pfi regulatni odchyloe mensi neZ parametr L.4" .

rnbl

-1999..9999

X0 (poéatek regulaéniho rozsahu) @

rnOH

-1999..9999

X100 (konec regula¢niho rozsahu) @

900

Adt0

Optimalizace t1, t2 (jen pies BlueControl!)

Optimalizace vCetn¢ parametra t1 a t2

1

Parametry tl a t2 nejsou optimalizovany

@ - nLL ar nlH definuji regulaéni rozsah, ktery je uvaZovan napf. pfi
samooptimalizaci

KS 40-1 Navod k pouziti
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Uroven konfigurace

I nP.
Nazev |Hodnota |Popis Predn.
atYpP Typ Cidla 1
0 Termoclanek L (-100...900°C), Fe-CuNi DIN
1 Termoclanek J (-100...1200°C), Fe-CuNi
2 Termoclanek K (-100...1350°C), NiCr-Ni
3 Termoclanek N (-100...1300°C), Nicrosil-Nisil
4 Termoclanek S (0...1760°C), PtRh-Pt10%
5 Termoclanek R (0...1760°C), PtRh-Pt13%
20 Pt100 (-200,0...100,0°C)
21 Pt100 (-200,0...850,0°C)
22 Pt1000 (-200,0...850,0°C)
23 specidlni 0...4500Q (ptednast. pro KTY 11-6)
30 0..20mA / 4..20mA @
40 0..10V/2..10V @
2l in Linearizace, pouze pro 5.t 4P =23 (KTY 11- 0
6), 30 (0...20mA) a 40 (0...10V)
zadna

— O

Specidlni linearizace. Zadani lineariza¢ni tabulky
je mozné pomoci BlueControl (pfednastaveny
jsou hodnoty pro cCidlo teploty KTY 11-6)

Larr Korekce méiené hodnoty / aprava méritka 0

0 Bez korekce a tpravy méftitka
1 Korekce ofsetem (v drovni £ AL )
2 Korekce ve dvou bodech (v drovni £ AL )
3 Uprava méfitka (v drovni P R r R
fAIl Vnuceni INP1 (jen ptes BlueControl!) 0
0 Bez vnuceni
1 Vnuceni hodnoty vstupu pfes komunikacni linku
! nP.2
Nazev |Hodnota |Popis Predn.
Y- Funkce vstupu 2 1
0 Z4dna funkce (vstupni data jsou ignorovina)
1 Signal topného proudu
2 Externi Zddand hodnota 5 P.E

2t 4P Typ signalu 31
30 0..20mA / 4..20mA @
31 0...50mAac @

@ U proudového nebo napétového signalu je nutno pouZit tipravu méfitka (pievod
na fyzikalni veli¢inu) — viz kapitola 5.3.
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Urovern konfigurace

Nazev

Hodnota

Popis

Predn.

fAI2

Vnuceni INP2 (jen ptes BlueControl!)

Bez vnuceni

Vnuceni hodnoty vstupu pies komunikacni linku

'D

Nazev

Hodnota

Popis

Predn.

Frc.
Fnc.d)
Fnc.3)

Funkce meznich hodnot 1,2 a 3

Vypnuto

Hlidani mezni hodnoty

o= O

Hlidani mezni hodnoty + pamét’ alarmu. Alarm
1ze resetovat v seznamu poruch, binarnim

vstupem, nebo tladitkem % (- LOL { /Er i)

Src. !
Grec?d)

Src.3)

Signal pro mezni hodnotu 1,2 a 3

Regulovana veli€ina (absolutni limit)

Regulacni odchylka xw (relativni limit)

N = O

Regulacni odchylka xw (rel. limit) s potlaCenim
pii ndbehu nebo zméné zadané hodnoty
(s Cas. omezenim desetinasobku integr. konstanty £ )

Vysledna Zddana hodnota Weff

Ak¢ni veliCina y (regulacni vystup)

11

Regula¢ni odchylka xw (rel. limit) s potlaCenim
pi1 nab&hu nebo zméné zadané hodnoty
(bez Casového omezeni)

HLAL

Funkce hlidani topného proudu (INP2)

Vypnuto

Hlidéani na pfetiZeni a zkrat

=

Hlidani na pferuSeni a zkrat

LPRL

Funkce hlidani regula¢niho obvodu topeni

Vypnuto

Aktivovano. PreruSeni regulacniho okruhu je
vyhodnoceno, pokud pi1 akéni veli¢iné Y=100% nedojde
po uplynuti asu 2x til k Zidné odezve regulované veliCiny.
Pii nastavent til =0 neni funkce hlid4n{ aktivni.

Hour

OFF-999999

Provozni hodiny (jen ptes BlueControl!)

OFF

Swit

OFF-999999

Spinaci cykly (jen ptes BlueControl!)

OFF
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Uroven konfigurace

Nazev

Hodnota

Popis

Predn.

ORct

Piisobeni vystupu OUT1

Ptimé / v klidu rozpojeno

— o

Inverzni / v klidu sepnuto

- N

Regulacni vystup Y1

neaktivni

aktivni

1c

Regulacni vystup Y2

neaktivni

aktivni

L9
& °2)
L 23

Alarmmezi 1,2 a3

neaktivni

aktivni

LPRL

Alarm regula¢niho obvodu

neaktivni

— o

aktivni

HLRL

Alarm topného proudu

neaktivni

— O

aktivni

HLSL

Alarm zkrat SSR

neaktivni

— o

aktivni

£ 9L

Signal konec ¢asovace

neaktivni

aktivni

Signal konec programu

neaktivni

aktivni

Alarm porucha INP1, INP2

neaktivni

aktivni

Vnuceni OUT1 (jen ptes BlueControl!) 0

Bez vnuceni

Vnuceni hodnoty vystupu pres komunikaci

Out.d

Konfiguraéni parametry stejné jako u Out.1, kromé piednastaveni 4. { =0, 4. = 1.

23
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Urovern konfigurace

Out.3

Nazev |Hodnota |Popis Predn.

OEYP Druh vystupu OUT3 0

Reléovy / logicky (jen u verze mA/log./V)

0...20mA spojity (jen u verze mA/log./V)

4...20mA spojity (jen u verze mA/log./V)

0...10V spojity (jen u verze mA/log./V)

2...10V spojity (jen u verze mA/log./V)

N W= O

Nap4jeni dvouvodi¢ového prevodniku
(jen u verze mA/log./V a bez volitelné vybavy)

ORct Piisobeni vystupu OUT3 (jen pii O.TYP= 0) 1

Ptimé / v klidu rozpojeno

1 Inverzni / v klidu sepnuto

Y Regulaéni vystup Y1, Y2 (jen p¥i O.TYP= 0) 0

(B-E ) 0 neaktivni

1 aktivni

L9 Alarm mezi 1, 2 a 3 (jen pii O.TYP=0) 1

L %) neaktivni

— o

L 23) aktivn

LPRL Alarm regula¢niho obvodu (jen pii 0.TYP=0) | 0

neaktivni

— O

aktivni

HLAL Alarm topného proudu (jen p¥i O.TYP=0) 0

neaktivni

— o

aktivni

HLSLE Alarm zkrat SSR (jen p¥i O.TYP=0) 0

neaktivni

1 aktivni

E 9L Signal konec ¢asovade (jen p¥i O.TYP= 0) 0

neaktivni

1 aktivni

PEnd Signal konec programu (jen pri O.TYP= 0) 0

neaktivni

1 aktivni

Alarm porucha INP1, INP2 (pri O.TYP=0) 1

neaktivni

— o

aktivni
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Uroven konfigurace

Nazev |Hodnota |Popis Predn.
Oukll [-1999..9999 | Uprava méfitka analogového vystupu pro 0% 0

(0/4mA, resp. 0/2V, jen pri O.TYP =1...4)

Out. 1 [-1999..9999 | Uprava méfitka analogového vystupu pro 100

100% (20mA, resp. 10V, jen pri O.TYP = 1..4)

05rc Zdroj signalu pro analogovy vystup OUT3 0

(jen pri O.TYP =1...4)

NepouZito

Regulaéni vystup y1 (spojity)

Regulaéni vystup y2 (spojity)

Regulovana veliCina

Vysledna Zddana hodnota Weff

Regulacni odchylka xw

fOut Vnuceni OUT3 (jen ptes BlueControl!) 0

0 Bez vnuceni

1 Vnuceni hodnoty vystupu ptes komunikaci

N W =IO

@ Zpisob pouziti vystupi Jut. {...0uk.3:
Pokud je u vystupu aktivovano vice signdli, jsou tyto signdly logicky secteny.

H
Nazev |Hodnota |Popis Predn.
Lor Piepinani mistni / dalkové ovladani (pri 0
dalkovém ovladani jsou tlacitka blokovana)

0 Nepouzito (komunikacéni linkou mozno)
1 Trvale dalkové ovladani
2 DI1
3 DI2 (jen u verze s volitelnou vybavou)
4 DI3 (jen u verze s volitelnou vybavou)

aPd Piepnuti na druhou Zadanou hodnotu SP.2 0
0 Nepouzito (komunikacéni linkou mozno)
2 DI1
3 DI2 (jen u verze s volitelnou vybavou)
4 DI3 (jen u verze s volitelnou vybavou)

aPE Piepnuti na externi Zadanou hodnotu SP.E 0
0 Nepouzito (komunikaéni linkou mozno)
1 Aktivni
2 DI1
3 DI2 (jen u verze s volitelnou vybavou)
4 DI3 (jen u verze s volitelnou vybavou)
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Urovern konfigurace

Nazev

Hodnota

Popis

Predn.

ic

Piepnuti Y /Y2

Nepouzito (komunikacni linkou mozno)

DI1

DI2 (jen u verze s volitelnou vybavou)

DI3 (jen u verze s volitelnou vybavou)

(@)Y ESNHUST | \ J kan)

Tladitkem

9Rn

Piepinani ruka / automat

NepouZito (komunikacni linkou mozno)

Trvale ru¢ni ovladani

DIl

DI2 (jen u verze s volitelnou vybavou)

DI3 (jen u verze s volitelnou vybavou)

AR W~ O

Tlacitkem

LaFF

Vypnuti regulace

Nepouzito (komunikaéni linkou mozno)

DI1

DI2 (jen u verze s volitelnou vybavou)

DI3 (jen u verze s volitelnou vybavou)

AR |WINO

Tlacitkem

9l oc

Blokovani tladitka

NepouZzito (komunikacni linkou mozno)

DI1

DI2 (jen u verze s volitelnou vybavou)

AW O

DI3 (jen u verze s volitelnou vybavou)

Ervrr

Reset alarmii v seznamu poruch

Nepouzito (komunikacni linkou mozno)

DI1

DI2 (jen u verze s volitelnou vybavou)

DI3 (jen u verze s volitelnou vybavou)

(@)Y ESNHUSE \ J kan)

Tladitkem

Prun

Programator start / stop (viz. str. 44)

Nepouzito (komunikacni linkou mozno)

DIl

DI2 (jen u verze s volitelnou vybavou)

B WIN O

DI3 (jen u verze s volitelnou vybavou)

d Fn

Funkce binarnich vstupii (plati pro vSechny)

Piima

Inverzni

N (= O

Tlacitko

KS 40-1 Navod k pouziti
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Uroven konfigurace

Nazev |Hodnota |Popis Predn.
fDI1 Vnuceni dil, di2, di3 (jen pies BlueControl!) 0
(fD12) 0 Bez vnuceni
(fDI3) 1 Vnuceni stavu dil pfes komunikaci
athr
Nazev |Hodnota |Popis Predn.
bRud Pienosova rychlost komunikaéni linky 2
(jen u verze s volitelnou vybavou)
0 2400 Bd
1 4800 Bd
2 9600 Bd
3 19200 Bd
Rddr 1...247 | Adresa linky (jen verze s volitelnou vybavou) 1
PriY Parita (jen u verze s volitelnou vybavou) 1
0 Bez parity (2 stopbity)
1 Suda
2 Licha
dELY 0...200 |Prodleva [ms] reakce na dotaz (jen u verze 0
s volitelnou vybavou)
Un ok Fyzikalni jednotka 1
0 Bez jednotky
1 °C
2 °F
dP Pocet desetinnych mist 1
0 Z4dné
1 Jedno desetinné misto
2 Dv¢é desetinnd mista
3 Tt1 desetinnd mista
LdEl 0...200 |Prodleva modemu [ms] 0
FrEq Sit'ova frekvence (jen pies BlueControl!) 0
0 50 Hz
1 60 Hz
ICof Blokovani vypnuti regulace (jen pies 0
BlueControl!)
0 Povoleno
1 Blokovano
TAdA Blokovani optimalizace (jen ptes BlueControl!) 0
0 Povoleno
1 Blokovano
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Urovern konfigurace

Nazev

Hodnota

Popis

Predn.

IExo

Blokovani rozsifené darovné operatora (jen
pies BlueControl!)

Povoleno

1

Blokovano

Pass

OFF...9999

Heslo (jen pies BlueControl!)

OFF

IPar

Blokovani tirovné parametri (jen pres
BlueControl!)

Povoleno

— o

Blokovano

ICnf

Blokovani tirovné konfigurace (jen pies
BlueControl!)

Povoleno

Blokovano

ICal

Blokovani trovné kalibrace (jen pies
BlueControl!)

Povoleno

1

Blokovano

@ Reset konfiguracnich parametrii na zakladni nastaveni vyrobcem
- kapitola 12.1 (str. 55).

I]% BlueControl - inZenyrsky software pro regulatory rady BluePort
Pro snadn€j$i konfiguraci a parametrizaci regulatoru je k dispozici inZenyrsky
software BlueControl. Program se dodava ve tfech verzich — viz kapitola 10,
volitelné ptisluSenstvi.
Kromé snadné konfigurace a nastaveni parametrii program umoZziuje archivaci a tisk
nastaveni. Program b&zi na PC pod operacnim systémem Microsoft Windows,

k regulétoru se PC piipojuje pomoci adapteru na komunikacni port na ¢elnim
panelu. Informace o programu jsou v kap. 9, str. 48.
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Uroven konfigurace

4.3 Zpracovdni Zddané hodnoty
Zpracovani zaddané hodnoty je patrné z nasledujiciho obrazku:

Xeff

Interni Zzadana hodnota

B

Programator 1

L SFH |
2w )
e
i 2
. . . i
I;:::te rni Casovac ™ 5Pl o
Zadana - <
hodnota SPE Omezeni @ ﬁ Vysledna
INP2 0/4.. 20 mA ] " Zadana
2. zadana 5°.¢ l—"r' | hodnota
hodnota Nabéh
(D : Pfepindni interni / externi Nabéh od okamzité hodnoty regulované veli¢iny
Zadana hodnota zadina pri
® : Konfigurace 5 P.F n - pfepnuti interni / externi Zddand hodnota
® : Piepinani 5 /572 - prepnuti 57 /5 P2
- pfepnuti ruka / automat
- zapnuti napajeni
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Urovern konfigurace

4.4 Piiklady konfigurace
4.4.1 Reléovy reguldtor (inverzni)
bab.t SPLT 5P SPH o 1 nH
PO | ¥ -
100%
Dut. csu I
0% ——————————~ |
Konfigurace: LanF /Dnkr
“PFA =0 Interni Zddand hodnota
LFunc =0 Reléovy reguldtor s jednim vystupem
LAck =0 Smysl regulace inverzni (napf. topeni)
Conf /Ouk
GAck =0 Plsobeni vystupu Duwk. { pfimé
b =1 Regulaéni vystup 4 { aktivni
Parametry: PRAR/Dnkr
L H =0...9999 Spinaci diference (symetrickd)
PRrR/SELTF
SPLD =-1999..9999 Dolni mez Zddané hodnoty Weff

[N
‘tl:tl

=-1999..9999 Horni mez zadané hodnoty Weff

@ U ptimého reléového regulétoru je nutno zménit smysl regulace

[ N

CoanF /Lnkr /LRCE

.

[welf]
Regulovana veli¢éina —P/\
e T T e S A
oH 100.00

Zadana hodnota —»
50.000
0.000

00:00:00 00:02:00 00: 04:00
Vystup — | l I ] I ] | |
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4.4.2 Dvoustavovy reguldtor (inverzni)

SPLD

Uroven konfigurace

5P SPH . )l
A 4 .

100% <—FPh ! |
Duk (O L |

+_

Konfigurace: LoanF /Dnkr :
“PFA =0 Interni Zddand hodnota
LFunc ! Dvoustavovy PID regulétor
LAck =0 Smysl regulace inverzni (napf. topeni)
LonF /Duk.
ORck =0 Piasobeni vystupu Huk. | pfimé
M { Regulaéni vystup 4 { aktivni
Parametry: PRrR/Dnkr
Fht =0,1...9999  Proporciondlni pasmo 1 (topeni)
ve fyzikdlnich jednotkach (napft. °C)
£t =1...9999 Integracni Cas. konstanta 1 (topeni) [s]
Ed =1...9999 Derivaéni ¢as. konstanta 1 (topeni) [s]
£ =0,4...9999 Minimélni doba cyklu 1 (topeni) [s]
FRrR /.:IE F .
SPLD =-1999..9999 Dolni mez Zddané hodnoty Weff

[N
‘tl :t [

=-1999..9999 Horni mez zadané hodnoty Weff

@ U ptimého dvoustavového regulatoru je nutno zménit smysl regulace

ConF /Lnkr /LRcE = 1),

[Wreff]

100.00

Regulovana veli¢ina —»

o2—— 73adani hodnota

50.000

0.000

00:42:30 00:43:00 00:43,30 004400
Vystup — | Lt 0 [0 1011 [ [
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Urovern konfigurace

4.4.3 Tristavovy reguldtor (relé & relé)

Konfigurace: LanF /Dnkr

“PFA =0 Interni Zddand hodnota

LFunc =13 Tiistavovy regulétor (2 x PID)

CLAck =0 Smysl regulace inverzni (napf. topeni)

Conf /Ouk

ORck =0 Piasobeni vystupu Huk. | pfimé

M =1 Regulaéni vystup 4 { aktivni

4 =0 Regulaéni vystup 4’ neaktivni

Conf /Oukd

GRck =0 Plsobeni vystupu D uw k. piimé

b =0 Regula¢ni vystup 4 | neaktivni

4 =1 Regulaéni vystup 4 ¢ aktivni
Parametry: PRAR/Dnkr

Pt 0,1...9999  Proporcionalni pasmo 1 (topeni)

ve fyzikélnich jednotkéch (napt. °C)

b =0,1...9999  Proporciondlni pdsmo 2 (chlazeni)
ve fyzikdlnich jednotkach (napft. °C)

£t =1...9999 Integracni Cas. konstanta 1 (topeni) [s]
T =1...9999 Integracni Cas. konstanta 2 (chlazeni) [s]
Ed i =1...9999 Derivacni Cas. konstanta 1 (topeni) [s]
Edd =1...9999 Deriva¢ni ¢as. konstanta 2 (chlazenf) [s]
kol =0,4..9999 Minimdlni doba cyklu 1 (topeni) [s]
ko =0,4..9999 Minimalni doba cyklu 2 (chlazeni) [s]
M =0...9999 Neutralni zéna (ve fyz. jednotkach)
PRrR/JREEP .
SPLD =-1999..9999 Dolni mez Zddané hodnoty Weff

]

=-1999..9999 Horni mez Zddané hodnoty Weff
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4.4.4

Uroven konfigurace

Tiistavovy krokovy reguldtor (relé & relé)

JII'II'..= SILU EP SPI I Jl'lH.f
PO | - Y :
100%———— € b 77 ——— 100%
Duk. \H’IS‘*F— Dutl >
0% - 0%
Konfigurace
ConF /Dnkr :9PFn =0 Interni Zadand hodnota
LFunc =M Tiistavovy krokovy regulétor
LAck =0 Smysl regulace inverzni (napf. topeni)
ConF /Ouk {:0QRcE =0 Plsobeni vystupu D uwk. { pfimé
b =1 Regula¢ni vystup 4 { aktivni
4. =0 Regulaéni vystup 4’ neaktivni
ConF /Oukd :QRcE =0 Plsobeni vystupu D uw k. piimé
b =0 Regula¢ni vystup 4 | neaktivni
4 = Regulaéni vystup 4’ aktivni
Parametry
PRrR/Dnkr (Pl =0,1...9999  Proporciondlni pasmo 1 (topeni)
ve fyzikdlnich jednotkach (napft. °C)
£t =1...9999 Integracni Cas. konstanta 1 (topeni) [s]
Ed i =1...9999 Derivacni Cas. konstanta 1 (topeni) [s]
LM =0...9999 Neutralni zéna (ve fyz. jednotkach)
EF =0,1...9999 Minimdlni délka impulsu [s]
£k =3...9999 Doba piebéhu servopohonu [s]
PReR/SEEP CSPLED =-1999..9999 Dolni mez Zddané hodnoty Weff
SPH 0 =-1999..9999 Horni mez Zddané hodnoty Weff
@ U ptimého tﬁstavového krokového regulétoru je nutno zménit smysl regulace
CoanF /Cnkr /LRcE = 1),
[ff]
100,00
Regulovana veliéina —_—
44— 7adana hodnota S0.000
0.000
00:25:00 00 26:00 00:27.00 a0:28:00
Vystup 1 —» | Tl v
Vystup 2 ——p [ | | | | Y2

33
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Urovern konfigurace

4.4.5 Spojity reguldtor (inverzni)

@@

bnbl.t SPLE 5P SPH o ) aH
PP -0 | _,Iv —35p-
20 mA < Ph
But30» l |
0/4 MA—————t—=———2 |
Konfigurace
LonF /Lnkr :5PFn =0 Interni Zddana hodnota
LFunc =1 Spojity PID regulétor
LAck =0 Smysl regulace inverzni (napf. topeni)
ConF /Oukd :OEYP =1/{2 Vystup 0...20 mA nebo 4...20 mA
Dukl  =-1999..9999 Méfitko analogového vystupu pro 0/4 mA
Duk. ! =-1999..9999 M¢fitko analogového vystupu pro 20 mA
Parametry
PRrR/Dnkr Pl =0,1...9999  Proporciondlni pasmo 1 (topeni)
ve fyzikdlnich jednotkach (napft. °C)
£t =1...9999 Integracni Cas. konstanta 1 (topeni) [s]
Ed =1...9999 Derivaéni ¢as. konstanta 1 (topeni) [s]
£ =0,4...9999 Minimélni doba cyklu 1 (topeni) [s]
PReR/SEEP CSPLED =-1999..9999 Dolni mez Zddané hodnoty Weff
4 \

=-1999..9999 Horni mez zadané hodnoty Weff

U piimého spojitého regulétoru je nutno zménit smysl regulace

CoanF /Lnkr /

l'lj -
LN

0.

Pro zamezeni spiném’ reléovych vystupt Duk. { alluk.d je nutno tyto vystupy
vypnout (LanF /Dutk.

KS 40-1 Navod k pouziti
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Uroven konfigurace

4.5.6  Reguldtor trojuhelnik / hvézda / vyp. (2-stavovy reguldtor s pomocnym kontaktem)

'nb.t SPLEO 3 SPH ) aH
1 { | |
an-'{)]tllﬁ% < Ph 4 >
Dut (O L |
0%———————"T1————— 1'_
Dutld (G |
- SH->— d5P -
Konfigurace: LanfF /Lnkr
5 F'.F no =0 Interni Zadand hodnota
LFunc =¢ Regulétor A - Y — vyp.
LAck =0 Smysl regulace inverzni (napf. topeni)
LonF /Duk.
GRck =0 Plsobeni vystupu E' wi. | piimé
b =1 Regulaéni vystup 4 { aktivni
4 =0 Regulaéni vystup 42 neaktivni
LonfF /Oukld
oAck =0 Piasobeni vystupu Hu k. piimé
Y =0 Regulaéni vystup 4 { neaktivni
H = Regulaéni vystup 4’ aktivni
Parametry: PRrR/Dnkr
Fht =0,1...9999  Proporciondlni pasmo 1 (topeni)
ve fyzikélnich jednotkéch (napt. °C)
£t =1...9999 Integracni Cas. konstanta 1 (topeni) [s]
Ed i =1...9999 Derivacni Cas. konstanta 1 (topeni) [s]
kol =0,4..9999 Minimdlni doba cyklu 1 (topeni) [s]
SH =0,2..9999  Spinaci diference
o F =-1999..9999 Odstup spindni pomocného kontaktu
A-Y —vyp. (ve fyz. jedn.)
PRFR/SEETF
SPLD =-1999..9999 Dolni mez Zddané hodnoty Weff
SPH 0 =-1999..9999 Horni mez Zddané hodnoty Weff
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Urovern konfigurace

4.4.7 KS 4x-1 s analogovym vystupem regulované veliciny

Fyzikcalni
veliéina
|
Fyzikalni veli¢ina I
O y o mA |V .
Dutd - i
1 L } 90...250VAC
: N | 24vUC
5 —
5 m—
6 m—
-2 |
g s
T G m—
1)
11—
12mmm
15—
14
15 m— -> G_
+
Konfigurace: Lanf /Ouk.d:
oEdP = 0..20 mA
=7 4...20 mA
=3 0...10V
=M 2...10V
Dukld  =-1999..9999 Méfitko vystupu pro 0/4 mA, resp. 0/2 V
Quk. i =-1999..9999 Méfitko vystupu pro 20 mA, resp. 10 V

foarc =1 Zdroj signdlu pro analogovy vystup
(regulovand veliina)
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Uroven parametri

S. Uroveii parametri
5.1 Piehled parametru

= o
% 8 E = = iy
=% |8 € s 5 @
g8 | .5 5 1 i £
SE|&FE 2 7|7 5
- & 2 = — ‘=
I ER R R R:
bt @ A ™| e — — — b

b S5PLa |SPOV [T nl.d |l ald [L1

Phd SPH . |PEO T Dul.l [Oul? |H

£ 5P2 |SPOZ I nH i || nHZ [HYS.

£l r 5P |PEOZ |OuH i [OuHd |L2

kd | £ESP |SPO3 EF. H.e

tdd Ped3 HY5.¢

ki SP0Y dEL.c

4 PEdY L.3

SH H.3

ds P HY5.3

kP HLA

tE

4ye

Yl o

HH

4o

YaH

LYn

Nastaveni: ¢ Hodnoty parametrii se nastavuji tla¢itky [a] a[V].

e Pfechod na nésledujici parametr tlacitkem [

* Po poslednim parametru skupiny se zobrazi dank a piejde na

nasledujici skupinu.

@ Pro navrat na zacatek skupiny stisknéte na 3s tladitko [].
@ Pokud neni po dobu 30 s stisknuto zadné tlacitko, vraci se

regulator do zakladniho displeje operatora.

37
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Uroven parametri

5.2

Parametry
Cnkr
Nazev |Hodnota |Popis Predn.
Pb i 1...9999 @ | Proporcionalni pasmo 1 (topeni) 100
ve fyz. jednotkach (napft. °C)
Pbc 1...9999 @ | Proporcionalni pasmo 2 (chlazeni) 100
ve fyz. jednotkach (napft. °C)
K 1...9999 |Integracni Casova konstanta 1 (topeni) [s] 180
Eod 1...9999 |Integracni Casova konstanta 1 (chlazeni) [s] 180
kEd 1...9999 | Derivacni ¢asova konstanta 1 (topeni) [s] 180
kdd 1...9999 |Derivacni Casova konstanta 1 (chlazeni) [s] 180
b 4..9999 |Minimalni doba cyklu 1 (topeni) [s]. 10
Minimalni délka impulsu je 1/4 x t1.
kd 4..9999 |Minimalni doba cyklu 2 (chlazeni) [s]. 10
Minimélni délka impulsu je 1/4 x t2.
SH 0..9999 |Neutrilni z6na nebo spinaci diference u 2
reléového reg. (ve fyzikdlnich jednotkdch).
d5P  [-1999..9999 | Odstup spindni pomocného kontaktu 100
A-Y - vyp. (ve fyz. jednotkach)
tP 0,1..9999 |Minimalni délka pulsu [s] arr
33 3...9999 | Doba pteb&hu servopohonu [s] 60
42 | -120..120 |Druh4 akéni velidina [%] 0
dta | -120..120 |Omezeni akéni veli¢iny zdola [%] 0
dH « | -120..120 |Omezeni akéni veli¢iny shora [%] 100
40 -120...120 |Pracovni bod akéni veli¢iny [%] 0
4OH -120...120 |Omezeni stfedni hodnoty Ym [%] 5
LY® 0...9999 | Max. regulacni odchylka xw pro vyhodnoceni 8
sttedni hodnoty ak¢ni veli€iny (ve fyz. jedn.)
@ PlatiproLonF /athr /dP =0 PiidF = {/Z/3 také 0,1/0,01/0,001.
2t L P
Nazev |Hodnota |Popis Predn.
aPLlU |-1999..9999|Dolni mez Z4dané hodnoty Weff 0
aPH « [-1999..9999 |Horni mez 7adané hodnoty Weff 900
aP2  1-1999..9999 | Druhd 74dand hodnota 0
r.3P  10,01...9999 |Gradient ndb&hu 74dané hodnoty [/min.] orr
£SP 0...9999 |Cas ¢asovace [min.] 5
SP 0..9999 |Zadana hodnota (jen ptes BlueControl!) 0

KS 40-1 Navod k pouziti
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Uroven parametri

Prol

Nazev |Hodnota |Popis Predn.
2P0t 1-1999..9999|7Z4dand hodnota segmentu 1 100 @
Pl 0..9999 |Cas segmentu 1 [min.] 100
aP0d |-1999..9999|7adana hodnota segmentu 2 100 @
Ptid 0..9999 |Cas segmentu 2 [min.] 100
aP.03 |-1999..9999|74dand hodnota segmentu 3 200 @
P03 0..9999 |Cas segmentu 3 [min.] 100
aP.OY 1-1999..9999|7Z4dana hodnota segmentu 4 200 @
PEOY 0..9999 |Cas segmentu 4 [min.] 100

@ Pokud jsou 2P0 . 5P0% =0FF , ndsledujici parametry se nezobrazi.
@ Pokud je Zddand hodnota segmentu nastavena na i F F | parametr ¢asu segmentu
se nezobrazi.
' nP.

Nazev |Hodnota |Popis Predn.
b nl. 1 1-1999..9999 | Vstupni hodnota pro 1. bod tGpravy méfitka 0
Oul.{ 1-1999..9999| Vystupni hodnota pro 1. bod Gpravy méfitka 0
} nH. 1 1-1999..9999 | Vstupni hodnota pro 2. bod tpravy méfitka 20
OuH. T 1-1999..9999 | Vystupni hodnota pro 2. bod tpravy méfitka 20

EF I 1 0,0..100,0 |Casovd konstanta filtru [s] 0,5
' nP.e

Nazev |Hodnota |Popis Predn.
I nl.d [-1999..9999 | Vstupni hodnota pro 1. bod tpravy méfitka 0
Oul.e [-1999..9999 | Vystupni hodnota pro 1. bod tpravy méfitka 0
} nHe [-1999..9999 | Vstupni hodnota pro 2. bod tpravy méfitka 50
OuHe [-1999..9999 | Vystupni hodnota pro 2. bod tpravy méfitka 50

L P
Nazev |Hodnota |Popis Predn.
L1 1-1999..9999| Dolni mez 1 -10
H 1 1-1999..9999|Horni mez 1 10
HY5.1 | 0..9999 |Hystereze limitu 1 1
Ld  1-1999..9999 | Dolni mez 2 arr
Hd -1999..9999 | Horni mez 2 s
HY5 | 0..9999 |Hystereze limitu 3 1
L3 ]-1999..9999|Dolni mez 3 arr
H3  1-1999..9999|Horni mez 3 arr
HY953 | 0..9999 |Hystereze limitu 3 1
HLA 0,0..9999 |Mez topného proudu [A] 50

@ Reset parametri na zakladni nastaveni vyrobcem
- kapitola 12.1 (str. 55).
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Uroven parametri

5.3

5.3.1

&

5.3.2

Uprava méiitka vstupm’ho sigmilu
Pokud je na vstup! nF. { nebo! nF.C pfiveden nap&tovy nebo proudovy signdl, je
nutno jej pomoci upravy métitka ve dvou bodech prevést na fyzikalni hodnotu.

Vstupni body se zadavaji v ptisluSnych elektrickych jednotkach (mA, V).

A
F‘_Vz_i!(_ﬂlnl'
e
o mAIV Fyzikani veli¢ina
| nll_.:-c ! ﬁ:r‘{x m:..f\l'
Vstup ) nP. 1
Parametry ) nbl. {,0ul.{,} M { alluM { se zobrazi pouze pii konfiguraci
LanF /dnP t/Larr =3,
ok YP Vstup ' nL.{ Jul. ! LA JuH i
30 0...20 mA 0 cokoli 20 cokoli
(0...20 mA) | 4..20 mA 4 cokoli 20 cokoli
40 0..10 V 0 cokoli 10 cokoli
(0...10V) 2..10V 2 cokoli 10 cokoli
! ni. { al nH { lze nastavit v rozsahu vstupniho signélu (0...20 mA /0...50 mA),

ur¢eného parametrem' P

Pfti pouziti pfedefinovanych charakteristik termocClankl a odporovych teploméri

musi mit parametry ! ni. { allul. { arovnéz! nH 1 alluM | stejné hodnoty.

Zmény meéfitka provedené v urovni kalibrace (viz str. 41) se projevi v nastaveni

parametr(l Gpravy méfitka. Po zruSeni kalibrace (I F F ) se parametry vrati na své
ptivodni hodnoty.

Vstup ! nP.2
SEYP Vstup I nld Oull ) nHd OuH?Z
30 0...20 mA 0 cokoli 20 cokoli
31 0...50 mA 0 cokoli 50 cokoli

) nL.Z al) nH.c lze nastavit v rozsahu vstupniho signdlu (0...20 mA / 0...50 mA),
uréeného parametrem 2.k 47
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Urovein kalibrace

Uroven kalibrace

Korekce méfené veliciny (L AL ) se zobrazi a lze ji provést pouze pfi konfiguraci
]
[}

nnnn /1nn t/nunn = nebo-..

Hodnotu mé&fené veli¢iny lze upravit v menu kalibrace (L AL ). K dispozici jsou dvé

metody:

A - PP
Displej plvodni pribch
Korekce ofsetem ......... korekee ofsetem
CoanF APt/ Larr = 1)

* lze provadét
1 pfi piipojeném signdlu

[}

>
X
. .l —— puvodni priubéh
Korekce ve dvou bodech Displej | | ....... Korekee ve dvou bodech
CoanF APt/ Larr =2):
* Ize provadét po odpojeni Cidla
a ptipojeni simuldtoru ot
ﬂ WL Bt frommmmmmee e e d -
: ,"'
EUH. 1"'"_‘.1 """"""""""""""""""""""""" ;, '#:.
- H
-
-
-
-
-5
-~
-
ELHI.. |II'| LI et ";. .,
Jul.fa ,-"{'"I
' '
Pl d Pt X
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Uroven kalibrace

Korekce ofsetem (LanF [/} aP. {1 /Larr = 1)

— [E] = PAAA

far t

3 sec.
(Al =tnfioE =2 all = [

— End = [2] —

} niL.{: Nadispleji je hodnota vstupniho signdlu.

Operator musi poc€kat, dokud se hodnota neustéli a pak ji odsouhlasi
stisknutim tla¢itka [].

Na displeji je hodnota korigovaného signélu. Pied korekci je tato hodnota
rovnal ni. i,

Operator miZe hodnotu upravit pomoci tlacitek [a] a [¥]. Poté novou

hodnotu potvrdi stisknutim [].

C
C
-
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Urovein kalibrace

Korekce ve dvou bodech (LanF /) nP. {1 /Larr =2)

[} [}
) oM.

CX

— [=] — PR-R

p
3 Su;c. L‘T"

AL =2 taPio [ 2 all = [2

— Ould [[i—>[i“

— i alt =[]

A -
— DQuH. ! v %Lﬂ

— End = [0 —

Na displeji je hodnota prvniho bodu vstupniho signélu.

Operétor musi pockat, dokud se hodnota neustali a pak ji odsouhlasi
stisknutim tlacitka [].

Na displeji je hodnota korigovaného signélu prvniho bodu. Pfed korekei je
tato hodnota rovna’ ni.{.

Operétor miZe hodnotu upravit pomoci tlacitek [a] a [¥]. Poté novou
hodnotu potvrdi stisknutim [].

Na displeji je hodnota druhého bodu vstupniho signélu.

Operator musi poc€kat, dokud se hodnota neustéli a pak ji odsouhlasi
stisknutim tla¢itka [].

Na displeji je hodnota korigovaného signdlu druhého bodu. Pred korekci je
tato hodnota rovna} . {.

Operator miZe hodnotu upravit pomoci tlacitek [a] a [¥]. Poté novou

hodnotu potvrdi stisknutim [1].

[

Korekci 1ze zruSit nastavenim parametri Qul. { aluH { tlacitkem [¥] pod nejniZsi

hodnotu na I F F.

-
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Programator

7.

Programator
W, Xt SP0 1 SP0¢
! i
Lw, | |
e PLO (e PEDZ —sie—PLOT —5e—
e —

Nastaveni programatoru
Aby bylo moZno programovou regulaci pouZit, musi se vmenu il an¥ /Lnkr

nastavit parametr 2 P.F n = { (viz str. 20). Program se startuje jednim z bindrnich

vstupti dil...di3, uruje se nastavenim parametru Por wn =2 / 3 /M (viz str. 26).
Pokud je poZadovan signél konce programu jednim z reléovych vystupti

DUk {..0UE D, je nutno u pifslusného vystupu nastavit ».E nd = { (viz str. 23-24).

Nastaveni parametri programatoru
Hodnoty Ctyi segmentil programdtoru se nastavuji v drovni parametrti. UrCuje se
doba trvani segmenti P E.D .. P LD (v minutdch) a koncové Zadané hodnoty

segmentt 2P0 '..31;"!" (viz str. 38-39).

Start / stop programatoru

Programator se startuje jednim z bindrnich vstupt dil...di3 (podle nastaveni
parametru F.r wn, str. 26).

Program zacina od okamzité hodnoty regulované veli€iny, takZe skute¢ny Cas
prvniho segmentu se miize ménit. Po skon¢eni programu se pokracuje v regulaci na
zadané hodnoté€ posledniho segmentu.

Pokud je program béhem priibéhu zastaven (zménou signalu ptisluSného bindrniho
vstupu), vraci se na pocatek a ¢ekd na novy startovaci signal.

3" Parametry programatoru lze ménit i p¥i béhu programu.

Zména Casu segmentu:

Zména Casu segmentu vede k prepoctu pozadovaného gradientu. Pokud Cas
segmentu jiZ uplynul, pfechizi se okamzité na dalsi segment, Zddanad hodnota se pii
tom méni skokem.

Zména Zddané hodnoty segmentu:

Zména zadané hodnoty segmentu vede k prepoctu pozadovaného gradientu tak, aby
ve zbyvajicim Case segmentu byla dosaZena nova koncova zddana hodnota. Pfi tom
muze dojit i ke zméné& smyslu gradientu.
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8.
8.1
8.1.1

Casovaé

Casovac
Nastaveni casovace

Provozni reZimy

K dispozici je Sest riiznych provoznich rezimi, které se voli v menu L anF
parametrem 2 F.F n (viz str. 20).

Rezim 1 (=)

Po startu probiha regulace na nastavenou

Zadanou hodnotu. Jakmile regulovana hodnota LSP +ht

dosahne toleran¢niho pdsma okolo zadané i

- v, v v Z
hodnoty (x =5 £ hk 1), spousti se Gasovac T
(k 5.7). Po vyprseni ¢asu regulétor pfepind na St 10F nd
4 ana spodnim displeji se zobrazuje stiidavé biink \
symbol £ nd a Zddand hodnota.

4 LCD

Rezim 2 (===--- ) start £S5

Stejné jako rezim 1, ale po vyprSeni Casu
pokracuje regulace na Zadané hodnoté.

Rezim 3 (—)

Po startu probiha regulace na nastavenou
74danou hodnotu. Casovag (k 5.F) se spousti
okamzité po startu. Po vyprSeni Casu regulator
vypina vystup a na spodnim displeji se
zobrazuje stfidavé symbol £ nd a Zddand
hodnota.

Rezim 4 (-=-+-- )
Stejné jako rezim 3, ale po vyprSeni Casu
pokracuje regulace na Zadané hodnoté.

4

3 Of nd

\__

ReZim 5 (prodleva)

Casova¢ se spousti okamZit&, vystup
reguldtoru je na hodnoté 4’ . Po vyprSeni asu =
(k.5 F) za¢ind regulace na nastavenou Zadanou

hodnotu.
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Casovaé

8.1.2

8.1.3

8.1.4

RezZim 6
Po piepnuti Zddané hodnoty (57 — SF.) L SP2 +hk

probihd regulace na & P.c' . Jakmile regulovana

hodnota dosahne toleran¢niho pdsma okolo T 1 T
[ n l : !

T

T

Of nd

74dané hodnot x="5 + hk spousti se biin
y(x=ar ') s 5P \_5F

casovac (E 5.F). Po vyprseni Gasu reguldtor
reguluje opét na 7P a na spodnim displeji se
zobrazuje stiidavé symbol £ nd a Zddana

hodnota.

start Lo

Toleranéni pdsmo
Rezimy 1, 2 a 6 Casovace pouzivaji toleran¢ni pasmo, které lze nastavit pomoci
parametru bt « vmenu L anf (viz str. 20).

Start casovace
Moznosti startu casovace jsou uvedeny v nésledujici tabulce:

Start pomoci Lo Rezim
a0 [ARSl 12134516
piepnuti ¥ /42 bindrnim vstupem  dil 2 x V|V IV V|V
di2 |3 | x VIV IV VIV
i3 |4 | x [V VIV IV IV
prepnuti 2 F /5 P.¢ bindrnim vstupem dil X 2 v
di2 | x | 3 v
diz | x | 4 v
Tlagitkem [Z] 6 x WV VIV V|V
Po zapnuti napdjeni 0 x VIV IV VIV
X 0 v
Zménou k.E « (v roz§ifené drovni ovladdni) | x x VIV IV IV ViV
Komunikacni linkou X x WV V|V |V V|V
@ Pii pouziti bindrniho Vstupu nastavte vstup na funkci tla¢itka (menu L anF /
LOL {, parametrd Fn =o').
x  Parametr nema zZadny vliv.
Signdl konec casu
Pokud ma byt konec ¢asu signalizovén vystupnim relé, je nutno v menu £ anF
nastavit u pifslu$ného Vystupnﬂlo rele Ouk {.0UE D parametrk "F = [ a
inverzni reZim parametrem DR c £ = { (viz str. 23 — 24). Pokud zvolime pifmy

rezim, signalizuje ptisluSny vystup Casovac v béhu.
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82

8.3

Casovaé

Zaddni casu

Cas Gasovade se zaddvd parametrem £.5 P (viz str. 38). Cas se zddvéa v minutdch s
jednim desetinnym mistem (0,1 min. = 6 s).

Cas lze zadat rovnéZ pifmo v rozsifené trovni ovladani (viz nasledujici kapitola
8.3).

Start casovace
Casova¢ lze startovat podle konfigurace jednim z uvedenych zpisobi:
e NébéZnou hranou jednoho z bindrnich vstupii,
o stisknutim tlagitka [,
e zapnutim napdjeni regulétoru,
e zménou nastaveni .k « >0

(z rozsifené drovné ovladani)
* komunikaéni linkou.

Disple;j:
LED "run" Vyznam
blika - ¢asovac byl spustén
- Cas jeSte nebezi
sviti - ¢asovac byl spustén
- Cas bezi
nesviti - Casovac je vypnut
- ¢as dobehl
(stiidavé se zobrazuje £ nd - zruSeni symbolu £ nd stiskem
a zadana hodnota) jakéhokoli tlaCitka

@ Cas lze i pfi spusténém Gasovaci upravit zménou zbyvajiciho ¢asu k £ « v rozSifené

urovni ovladani.
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BlueControl

9. BlueControl

Program BlueControl vytvafi projekéni prostiedi pro reguldtory PMA tfady BluePort.
K dispozici jsou tfi urovné programu se stoupajici funkcnosti:

Funkce Mini Basic Expert
Konfigurace a parametry ano ano ano
Simulace reguldtoru a reg. smycky ano ano ano
Nahrani konfigurace do reguldtoru ano ano ano
On-line reZim a vizualizace jen SIM ano ano
Zadani uzivatelskych linearizaci ano ano ano
Konfigurace rozsifené irovné ovladani ano ano ano
Nahrani konfigurace z reguldtoru jen SIM ano ano
Diagnostické funkce ne ne ano
Ukladani souborti s konfiguraci ne ano ano
Tisk soubort konfigurace ne ano ano
On-line dokumentace, napovéda ne ano ano
Korekce méfené veliCiny (kalibrace) ano ano ano
Editor programu (jen pro KS 90-1 prog) |ne ne ano
Sbér dat a funkce trendu jen SIM ano ano
Funkce asistenta ano ano ano
Rozsitena simulace ne ne ano

Verze MINI je k dispozici zdarma na internetové strance www.profess.cz,
nebo na CD (vyZzadejte si).

Po instalaci je nutno vloZzit licencni ¢islo nebo program provozovat v DEMO méddu.
Licen¢ni Cislo 1ze kdykoli nasledné vlozit (Menu Ndpovéda — Licence — Pfidat).
Podrobny popis programu je v samostatném ndvodu k pouZiti.

[=] Parametry - Pistrojl — o] x|
Bog g g | ] ‘ IF‘aramatry 'I |
E|--- K5 401 univerzaini Mazew | Popis |H0dnnta \Hozsah
E|C:| Fonfigurace Cntr ||"
o By Regulstor
- % Watup 1 SP.Fn | zpracovani 2adané hodnoty 0: standardni / externi 24dand hod. .
-y Wstup 2 b ti pésmo Sazovade
-y Mez CFne | regulatni algaritmus 1: PID reguldtor [2-staviow) neba s
= % Wistup 1 méan | ruéni ovladani povoleno 0: ruéni ovladani zakazano
= % Wistup 2 Cact | smysl plzobeni 0: inverzni, napf. topeni
L el Vistu g g : : e
R N | iccnce X|ja 1139
i LBl Ostab .3399
£ Parametr | Produkt | b, s | Staw | Smazat oK.
My Regu  |BlueControl K5 40/50/90 Basic | 3407 93511001 30.03.2004
My Fada | BlusControl KS 40/50/90 Expert | 3407 33311071 Licence Fridat
By Progr, | BlueControl KS 800/816 Basic | 9407 93309101
My Wstup BlueControl MT 816 Basic 9407 953 08311
My Vstup BlueControl K5 warin B asic KEWC 109100071 30.09.2004 Mapawvéda |
My Mez BlugContral rail line B asic 3407 333 12001 = = x
BlueContol rai line E xpen L eI Zensierung - x|

BlueCantral wird jetzt fiir Sie oK
lizensiert. Geben Sie bite lhre

Lizenznummer ein. Abbrechen
Lizenznummer:

Diich Auzwahl von "Demo’ steht izra |
lhnen nur eine eingeschrankte

Funktionalitat zur Yerfligung.

Sie kannen die Lizenznummer

jederzeit unter "Hilfe/Lizenz"

andern.
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Verze regulatoru

10. Verze regulatoru

KS 40-1 (96x48)

KS 41-1 (48x96)

KS 42-1 (96x96)

Ploché nozové konektory

Sroubovaci svorky

90...250Vac, 3 relé
24Vac/18...30Vdc, 3 relé
90...250Vac, 2 relé + mA/V/log.
24Vac/18...30Vdc, 2 relé + mA/V/log.
Bez volitelné vybavy 0
Modbus RTU + zdroj + 2 tidici vstupy
Standardni konfigurace

Konfigurace dle zadéani

Navod k pouziti Cesky

Navod k pouziti némecky

Navod k pouziti anglicky

Navod k pouziti francouzsky

Standardni regulétor

Certifikat cULus (jen se Sroubovacimi svorkami)
Certifikat EN 14597 (diive DIN 3440)

Certifikat German Loyd

N = )

)

RN =D

[y

N=R—

TEY S

QoOc<

Prislusenstvi dodavané s pristrojem
Névod k obsluze, dvé montdzni vzpérky a vicejazyCny strucny provozni piehled.

Volitelné prislusenstvi nutné objednat zvIast’:

POPIS Objednaci ¢islo
Proudovy transformator 50 Aac 9404 407 50001
USB/TTL adapter pro ptipojeni PC 9407 998 00003
Adapter pro montdz na DIN listu 9407 998 00061
Popis komunikace Modbus RTU — némecky 9499 040 63518
Popis komunikace Modbus RTU — anglicky 9499 040 63511
InZenyrsky software MINI zdarma na www.profess.cz

Inzenyrsky software BASIC 9407 999 11001
Inzenyrsky software EXPERT 9407 999 11011
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Technické udaje

11.  Technické udaje

VSTUPY

VSTUP REG. VELICINY INPI1
RozliSeni: > 14 bith

Desetinné misto: 0 az 3

Digitalni filtr: Nastavitelny 0,0...9999s
Cyklus vzorkovani: 100 ms

Korekce métené hodnoty:

Ve dvou bodech nebo posunem nuly

Termoclanek

viz Tabulka 1

Vstupni impedance: = 1 MQ

Vliv odporu: 1uV/Q

Kompenzace studené¢ho konce: Interni
Max. pridavna chyba: 0,5K

Detekce poruchy cidla
Proud ¢idlem: < 14A
Reakce na poruchu konfigurovatelna.

Odporovy teplomér

viz Tabulka 2

Zapojeni: 2- nebo 3-vodiCové

Odpor piivodi: max. 30Q

Detekce poruchy: PreruSeni nebo zkrat

Specidlni mérici rozsah

Charakteristiku 1ze upravit napft. pro teplotni
¢idlo KTY 11-6 (pomoci BlueControl).
Fyzikélni rozsah: 0...4500Q

Linearizace: 16 segmentii

Napét'ové a proudové signdly

viz Tabulka 3

Pocatek a konec rozsahu: Kdekoli v mezich
rozsahu métfeni

Prevod na fyzikalni veli¢inu:

-1999...9999

Linearizace: 16 segmenti (BlueControl)
Desetinné misto: Volitelné

Detekce poruchy:

12,5% pod pocéatkem rozsahu (2mA, 1V)
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PRIDAVNY VSTUP INP2
RozliSeni: > 14 bita
Cyklus vzorkovani: 100 ms
Chyba méteni: <0,5%

Mérent topného proudu

pomoci méticiho transformatoru
(viz volitelné prisluSenstvi).

Rozsah: 0...50 mAac

Ptrevod: Volitelny —1999...0...9999A

Proudovy vstup
Technické udaje jako INP1

RIDICI VSTUP DI1
Konfigurovatelny jako spinac

nebo tlacitko.

Urcen pro bezpotencidlové kontakty.
Spinané napéti: 2,5V

Spinany proud: 50 pA

RIDICI VSTUPY DI2, DI3

(volitelna vybava)

Konfigurovatelné jako spinace nebo tlacitka.
Aktivni vstup optoclenu.

Jmenovité napéti: 24Vdc (externi)

Logicka "0": -3...5V

Logicka "1": 15...30V

Spotieba: cca SmA

ZDROJ Uy (volitelna vybava)
Vystup: 22 mA/=z18V

Pokud se vyuZziva zdroj pro dvouvodicovy
prevodnik a soucasné univerzalni vystup
OUT3, nesmi byt mezi méficim a vystupnim
obvodem z4adné externi galvanické spojeni.



Galvanické oddéleni
— bezpecnostni oddéleni
funkéni oddé€leni

Nap4jeni Procesni vstup INP1
Ptidavny vstup INP2
Ridici vstup dil

Reléové vystupy |RS 422/485

OUT1, 2

Reléovy vystup |Radici vstupy di2, 3

OUT3
Proud. vystup OUT3
Zdroj ptevodniku Uy

VYSTUPY

RELEOVE VYSTUPY OUTI, OUT2
Kontakty:

2 spinaci kontakty se spoleCnym polem
Max. zatizeni: S00VA, 250Vac, 2A piti
48...62 Hz, odporova zatéz.

Min. zatiZzeni: 6V, 1 mAdc

Zivotnost:

800.000 spinacich cykll s max. zatezi

OUT3 jako RELEOVY VYSTUP
Prepinaci kontakt.

Max. zatizeni: S00VA, 250Vac, 2A piti
48...62 Hz, odporova zatéz.

Min. zatiZzeni: 5V, 10mAac/dc
Zivotnost:

600.000 spinacich cykll s max. zatézi

Pozn.: Pokud reléové vystupy ovladaji
externi spinaci zafizeni (napf. stykace), musi
byt chranény proti pfepétovym raziim pfi
vypinani pomoci RC ochrannych obvodii.
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OUTS3 jako UNIVERZALNI VYSTUP
Galvanicky izolovany od vstupti.
Ptfevod volné€ konfigurovatelny.
RozliSeni: 11 bith

Proudovy vystup

0/4...20 mA, volitelny

Mezni rozsah: 0...cca 22mA
Zatizeni: < 500Q

Vliv zétéze: Zadny

RozliSeni: < 22uA (0,1%)
Chyba: < 40pA (0,2%)

Napét'ovy vystup

0/2...10 V, volitelny
Mezni rozsah: 0...11 V
ZatiZeni: =2 kQ

Vliv z4téZe: Zadny
RozliSeni: £ 11mV (0,1%)
Chyba: < 20mV (0,2%)

OUTS3 jako zdroj
Vystup: 22 mA/ 213V

OUT3 jako logicky vystup

Zatizeni: < 500Q 0/<20mA
Zatizeni > 500Q 0/>13V
KS 40-1 Navod k pouziti



Technické udaje

NAPAJENI

Podle objednévky:

STRIDAVE NAPAJENI
Napéti: 90...260 Vac
Frekvence: 48...62 Hz
Spotieba: cca 7VA

UNIVERZALNI NAPAJENI 24Vuc
Sttidavé napdjeni: 20,4...26,4 V
Frekvence: 48...62 Hz

Stejnosmérné napdjeni: 18...31 V
Spotieba: cca 7VA (W)

CHOVANI PRI ZTATE NAPAJENI

Konfigurace, parametry, nastavené Zddané

hodnoty, provozni rezZim:
Bez ztrity dat (trvale v EEPROM)

CELNI KOMUNIKACNI BluePort
(Standartni vybava)

Ptipojeni z ¢elnitho panelu pomoci PC
adapteru (viz piislusSenstvi), pomoci
programu BlueControl 1ze piistroj
konfigurovat, parametrizovat a ovladat.

KOMUNIKACNI LINKA
(Volitelnd vybava)

Galvanicky oddélend RS422/485.
Komunikacni protokol: Modbus RTU
Rychlost: 2400, 4800, 9600, 19200 Bd
Adresy: 1...247

Pocet regulétorti na lince: 32

Pro véEtsi pocet nutno pouzit opakovac.

OKOLNI PODMINKY

Tiida kryti

Celni panel: IP 65 (NEMA 4X)
Kryt: IP 20

Svorky: IP 00
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Teplota okoli

Pro provoz: 0...60°C

Doba nébchu na jmen. presnost: = 15 min.
Pro mezni provoz: -20...65°C

Pro skladovani: -40...70°C

Vihkost
75% rocni pramér, nekondenzujici

Rdzy a chvéni

Vibracni test Fc (DIN IEC 68-2-6):
Frekvence: 10...150 Hz

1 g nebo 0,075mm pro provoz

2g nebo 0,15mm mimo provoz
Razovy test Ea (DIN IEC 68-2-27):
15g po dobu 11ms

Elektromagnetickd kompatibilita
Vyhovuje EN 61 326-1
(pro trvaly bezobsluzny provoz).

VSEOBECNE

Kryti

Material: Makrolon 9415, nehotlavy
Ttida hoteni: UL 94 VO, samozhaSejici
Zasuvny modul, vkladani zepredu.

Elektricka bezpecnost

Odpovidd EN 61010-1 (VDE 0411-1):
Ptrepétova kategorie: 11

Stupeni znecisténi: 2

Pracovni napéti: 300V

Ttida kryti: 1T



Certifikdty
Typova zkouska dle DIN EN 14597
(nahrazuje DIN 3440)

Ptistroj Ize s prisluSnym ¢idlem pouZzit u

* tepelnych a temperovacich zatizeni s
teplotou topného media do 120°C
dle DIN 4751,

* horkovodnich zafizeni s teplotou topného
media nad 110°C dle DIN 4752,

 tepelnych zafizeni s pfenosem tepla
organickymi medii dle DIN 4754,

* tepelnych zafizeni se spalovanim topného
oleje dle DIN 4755.

Certifikat cULus
(Typ 1, pro vnitini prostory)
Soubor E 208286

Tabulka 1: M¢fici rozsahy termoClank(i

Technické udaje

Elektrické pripojeni

(viz verze regulatoru)

* Ploché noZové konektory 1 x 6,3mm nebo
2 x 2,8mm dle DIN 46 244

« Sroubovaci svorky pro vodi¢e od 0,5
do 2,5 mm?

Montadz
Do panelu pomoci dvou vzpérek.
Montéz té€sné vedle sebe mozna.

Montéazni poloha libovolna.
Véha: 0,27kg

S pristrojem doddvané prislusenstvi
Navod k pouziti
2 montazni vzperky

Typ termoclanku Meéfici rozsah Chyba RozliSeni (1)
L Fe-CuNi(DIN) -100...900°C <2K 0,1 K
J Fe-CuNi -100...1200°C <2K 0,1 K
K  |NiCr-Ni -100...1350°C <2K 0,2K
N | Nicrosil/Nisil -100...1300°C <2K 0,2K
S PtRh-Pt10% 0...1760°C <2K 0,2K
R PtRh-Pt13% 0...1760°C <2K 0,2K
Tabulka 2: M¢fici rozsahy odporovych ¢idel
Typ Proud ¢idlem M¢fici rozsah Chyba RozliSeni (L)
Pt100 -200...100°C <IK 0,1 K
Pt100 -200...850°C <1K 0,1 K
Pt1000 0.2 mA -200...850°C <2K 0,1 K
odpor" 0...4500Q <0,1% 0,01 %
[pfednastaven pro ¢idlo KTY 11-6 (-50...150°C)
Tabulka 3: Proud a napéti
Rozsah Vstupni odpor Chyba RozliSeni (L)
0-10V =110 kQ <0,1% 0,6 mV
0-20mA 49Q) (ibytek £2,5V) <0,1% 1,5 A
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12.

Bezpecnostni pokyny

Tento pftistroj byl vyroben a testovan v souladu s VDE 0411-1/EN 61010-1 a
vyskladnén v technicky bezpecném stavu.

Ptistroj vyhovuje evropské direktivé 89/336/EWG (EMC) a ma oznaceni CE.
Pted vyskladnénim byl pfistroj testovan a veSkerym predepsanym testim vyhovél.
Aby byl zachovan jeho bezpecny stav, je nutno jej pouzivat podle pokyn,
uvedenych v tomto navodu.

Piistroj je vyluéné urcen pro méfeni a regulaci v technickych instalacich.

A Pokud je pftistroj poSkozen do té miry, Ze jsou pochybnosti o jeho bezpecné funkci,

nesmi byt uveden do provozu.

ELEKTRICKE ZAPOJENI

Elektrické zapojeni musi odpovidat mistnim piedpisiim (napi. VDE 0100). Mé&fici a
signdlové vodice je nutno vést oddélen¢ od napdjecich vodich. Napdjeni pfistroje
musi byt vybaveno vhodnym oznafenym spinacem, snadno dostupnym obsluze.

UVEDENI DO PROVOZU

Pred zapnutim pfistroje pod napéti je nutno ovéfit a zajistit:

* Souhlas napgjeciho napéti s udajem na Stitku pfistroje.

* Pokud by zapnuti ptistroje mohlo ovlivnit funkci na néj ddle zapojenych zatizeni,
je nutno provést vhodn4 opatieni.

* Piistroj smi byt zapnut pouze po jeho fddné instalaci.

e Priistroj smi byt zapnut a provozovan pouze v povoleném rozsahu okolni teploty.

VYPNUTI

Ptistroj vypnéte odpojenim napdjeciho napéti a zabranénim jeho ndhodného
pripojeni. Pfed vypnutim ovéite, zda na regulédtor déale napojend zatizeni nebudou
vypnutim nepiipustné ovlivnéna.

UDRZBA, OPRAVY A MODIFIKACE
Ptistroj nevyZaduje Zadnou udrzbu.

A Pfi otevieni piistroje nebo vyjmuti z krytu mohou byt obnazeny svorky a zZivé ¢asti.

Pred zahajenim prace je nutno pristroj odpojit od napajeni.
Po ukonceni prace pristroj opé€t fadné zasunte do krytu, po modifikaci pfipadné
upravte udaje na jeho Stitku.

“,A Pti otevfeni piistroje mohou byt obnaZeny soucastky citlivé na elektrostatickou

elektiinu (ESD). Dalsi prace smi byt provadény pouze na pracovisti, vybaveném
prislusSnou ochranou proti ESD. Opravy a modifikace pftistroje smi provadét pouze
vySkoleny persondl. Doporucujeme svéfit tyto prace prisluSnému servisnimu
sttedisku PMA.

A Celnf panel pifstroje je moZno &istit hadifkem namo&enym ve vodé nebo alkoholu.
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12.1 Reset na pivodni nastaveni

V piipadé€ chybné konfigurace lze pfistroj resetovat do vychoziho vyrobcem
nastaveného stavu.

ILE + Zapnuti napajeni E

@ Reset se provadi soucasnym stisknutim tlacitek [A] a [¥] béhem zapnuti napdjeni.
Na displeji se objevi ndpis F AL ar Y, po cca 2 vtefindch se zménina F AL na.

@ Tlacitkem [A] zvolte na spodni ¥4dce ano HE 5 .

© Potvrd’te stiskem [] a pfistroj zane do paméti kopirovat tovarni nastaveni.

@ Nisledné probéhne inicializace pifstroje.

Ve vSech ostatnich ptipadech nebude reset proveden (ptechod do normalni
funkce po uplynuti 10 s).

@ Pokud je jedna z ovladacich drovni zablokovana (pomoci BlueControl) a
bezpecnostni spojka Loc je rozpojena, neni reset na tovarni nastaveni mozny.

@ Pokud je nastaveno heslo (pomoci BlueControl), bezpecnostni spojka Loc
rozpojena a ovladaci arovné nejsou zablokovany, je reset na tovarni nastaveni
mozZny jen po zadani hesla (po kroku €). Po zadani chybného hesla se reset
neprovede.

@ Procedura kopirovani miiZe trvat nékolik vterin.
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